Leer antes de la instalacion.
Conservar para el uso futuro.
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Indicaciones complementarias

Lea este documento y gudrdelo para un uso posterior. Antes de montar, instalar, utilizar o realizar el
mantenimiento del producto, asegurese de haber entendido perfectamente las instrucciones y los
riesgos aqui descritos. Observe obligatoriamente todas las indicaciones de seguridad. El incumpli-
miento de las instrucciones de este documento puede provocar lesiones graves a las personas y/o
dafos materiales. Este documento puede ser modificado sin aviso previo.

Las siguientes indicaciones complementarias explican los contenidos y la estructura de la informacién
relevante para la seguridad en este documento.

Capitulo sobre la seguridad

El capitulo sobre la seguridad de este documento pretende generar una comprension bésica de la
seguridad. Se muestran peligros generales y se proporcionan estrategias para su prevencion.

Indicaciones de advertencia

En este documento se usan las siguientes indicaciones de advertencia con el fin de advertir sobre
situaciones de peligro:

Simbolo Categoria Significado Observacion
A  iADVERTENCIA! Indica una situaciéon que puede provocar lamuerteo  En las indicaciones de adver-
lesiones graves (irreversibles) a las personas. tencia se proporciona informa-
A  iPRECAUCION! Indica una situacién que puede provocar lesiones leves /0N sobre la forma de evitar el

y moderadas (reversibles) a las personas. peligro.

ninguno ;AVISO! Indica una situacion que puede provocar dafios
materiales y ecolégicos.

Simbolos utilizados en este documento
Simbolo Significado
Referencia a la informacién adicional
N4 Resultado provisional o definitivo en las instrucciones de actuacién
> Secuencia de figuras adjunta a una instruccion de actuacion
©O) Numero de elemento en una figura

(1) Numero de elemento en texto
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1 Seguridad

Este documento contiene instrucciones importantes para el uso del producto. Siga siempre estas
instrucciones de forma exacta y utilice el producto con cuidado. En caso de preguntas, Knick
Elektronische Messgerate GmbH & Co. KG (a continuacién, también llamada «Knick») estd a su
disposicién a través de los datos de contacto indicados en la parte posterior de este documento.

1.1 Uso previsto

El Protos Il 4400(X) (en adelante también llamado producto o dispositivo) es un analizador de procesos
para registrar y procesar parametros electromagnéticos en liquidos y gases.

El Protos Il 4400(X) tiene un diseinio modular y consta de los siguientes componentes:
+ Médulo FRONT (unidad frontal con pantalla, teclado y firmware)
+ Médulo BASE (fuente de alimentacion, entradas/salidas, contactos)
« Modulos de mediciéon y comunicacion

Al utilizar este producto, deben respetarse las condiciones de funcionamiento nominales definidas.
Datos técnicos, p. 118

Tenga cuidado en todo momento al instalar, utilizar, realizar el mantenimiento o interactuar de cual-
quier otra forma con el producto. Cualquier uso del producto que no sea el establecido en este docu-
mento esta prohibido y puede provocar lesiones graves o la muerte, asi como daios a la propiedad.
La empresa operadora sera el Unico responsable de los dafos resultantes o derivados de un uso no
previsto del producto.

Areas de aplicacion

El Protos Il 4400(X) se ha desarrollado para el sector industrial. Para las distintas areas de aplicacion
existen las variantes del dispositivo Protos 11 4400(X) C en carcasa de acero inoxidable con revesti-
miento de polvo y Protos 11 4400(X) S en carcasa de acero inoxidable pulido.

En los puertos se pueden instalar hasta tres médulos de medicién y comunicacién. Los pardmetros
dependen de los médulos de medicidn utilizados.

1.2 Requisitos personales

La empresa operadora debe garantizar que los empleados que usan o manipulan el producto de otro
modo hayan recibido la formacién adecuada y las instrucciones pertinentes.

La empresa operadora debe cumplir todas las leyes, prescripciones, disposiciones y normas de cualifi-
cacion de la industria aplicables al producto y garantizar que sus empleados hagan lo mismo. El in-
cumplimiento de los reglamentos mencionados anteriormente constituye una infracciéon del deber de
la empresa operadora en relacién con el producto. Este uso no previsto del producto no es admisible.

1.3 Instrucciones de seguridad

Knick Elektronische Messgerate GmbH & Co. KG ofrece instrucciones de seguridad y formaciones sobre
el producto a peticion en el marco de la primera puesta en servicio. Encontrara mas informacion a tra-
vés del representante local responsable.

1.4 Riesgos residuales

El producto se ha desarrollado y fabricado de conformidad con las normas técnicas relacionadas con la
seguridad. Existen los siguientes riesgos residuales:

« Las condiciones ambientales con sustancias quimicamente corrosivas pueden afectar al funciona-
miento del sistema.

+ Los accesos al nivel operador y al nivel administrador no se han asegurado lo suficiente contra un
manejo erréneo. - Introduccion del cédigo de acceso, p. 58
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1.5 Instalacion y puesta en servicio

La instalacion eléctrica debe ser conforme a todos los cédigos y normas locales aplicables, en los
Estados Unidos, por ejemplo, al National Electrical Code (NEC) ANSI/NFPA-70.

Cables

Usar solo cables con resistencia adecuada a la temperatura.

Resistencia a la temperatura de los cables: > 75 °C (> 167 °F)

Conexion a la red eléctrica

El dispositivo no dispone de un interruptor de red. Al instalar el producto debe proveerse un dispositi-
vo de separacién dispuesto adecuadamente y facilmente accesible. El dispositivo de separacion debe
desconectar todos los cables que lleven corriente y que no estén puestos a tierra. El dispositivo de se-
paracion debe estar etiquetado de tal forma que se identifique el dispositivo asociado.

El cable de conexién a la red eléctrica puede conducir tensiones peligrosas. Debe garantizarse la
proteccién contra el contacto mediante una instalacién adecuada.
Grado de proteccion

El envolvente del dispositivo es estanco al polvo y ofrece proteccidn contra chorros de agua (boquilla)
desde cualquier angulo.

« Europa: IP65
« EE.UU.: NEMA 4X

1.6 Funcionamiento

Cuando no se pueda garantizar un funcionamiento seguro, el dispositivo debe apagarse segun las
prescripciones y protegerse contra una puesta en servicio involuntaria. Algunos motivos de ello
pueden ser:

- el dispositivo presenta dafos visibles
. fallo del funcionamiento eléctrico
Antes de volver a poner en servicio el dispositivo, el fabricante debe realizar una revision de piezas.

No se permiten las manipulaciones del dispositivo salvo las descritas en el Manual de usuario.

Estado de funcionamiento Control de funcién (funcién HOLD)

No se permite la operacién en el estado de funcionamiento Control de funcion (HOLD), ya que el
sistema puede comportarse de forma inesperada y poner en peligro a los usuarios.

El control de funcién (HOLD) esta activo:
« durante la calibracién (solo el canal seleccionado)
« durante el mantenimiento (generador de corriente, punto de medicién)
« durante la parametrizacion en el nivel operador y el nivel administrador

« durante un ciclo de limpieza automatico en combinaciéon con Unical 9000 (X) o Uniclean 900 (X)

Contactos de conmutacion

No debe excederse la capacidad de carga admisible de los contactos de relé, ni siquiera durante los

procesos de conmutacion. Los contactos de relé estan sometidos a una erosion eléctrica. De este

modo, se reduce la vida util de los contactos especialmente en cargas inductivas y capacitivas.
Contactos de relé: conexién de proteccion, p. 33
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1.6.1 Funcionamiento en atmoésferas explosivas

Protos Il 4400X esta certificado para el funcionamiento en atmosferas explosivas.
« Certificado de examen de tipo UE KEMA 03ATEX2530
« Certificado de conformidad IECEx IECEx DEK 11.0054

En caso de instalacion en atmosferas potencialmente explosivas se debe observar la informacién del
anexo sobre los certificados o las indicaciones de instalacion del plano de control.

Los pardmetros eléctricos deben consultarse en el anexo relativo al certificado de conformidad
IECEx DEK11.0054.

Siga todos los cdédigos y normas locales y nacionales aplicables para la instalacién del equipo eléctrico
en atmésferas explosivas. Para mas informacion, consulte lo siguiente:

+ |[EC60079-14
+ Directivas UE 2014/34/UE y 1999/92/CE (ATEX)

El producto puede funcionar en diferentes grados de proteccidén contra ignicién. La empresa operado-
ra debe definir y documentar durante la instalacion el grado de proteccién contra ignicién aplicado.
Para ello, pueden utilizarse los campos de seleccién en la placa de caracteristicas.

Los mdédulos que ya hayan sido utilizados se someteran a un test rutinario profesional antes de que
puedan funcionar en otro tipo de atmdsfera.

Antes de la puesta en marcha, la empresa operadora debe proporcionar una certificacién de seguri-
dad intrinseca conforme a las disposiciones de instalacion de la norma IEC 60079-14 para la intercone-
xion completa de todos los equipos implicados, incluidos los cables de conexién.

Apertura y configuracion del dispositivo

La unidad frontal del Protos Il 4400X puede abrirse brevemente durante el funcionamiento para cam-
biar las tarjetas de memoria. La cubierta de los bornes de red solo puede retirarse si el dispositivo esta
sin tension.

La sustitucion de componentes puede afectar a la seguridad intrinseca. El Protos Il 4400X solo puede
equiparse con modulos homologados, véase el anexo sobre los certificados.

Desconectar el dispositivo de la fuente de tensién antes de reemplazar los médulos.

Mas informacién - Instalacion eléctrica, p. 27, = Tarjeta de memoria, p. 98.

Marcados Ex
La informacion sobre los marcados Ex esta disponible en el anexo relativo a los certificados.

Descarga electrostatica
Deben tenerse en cuenta las siguientes indicaciones para evitar una descarga electrostatica:
+ Limpie los componentes no metalicos solo con un pano humedo, y deje que se sequen.
« Conectar el borne de conexién equipotencial (en la parte inferior del envolvente) con la conexién
equipotencial de la instalacién.
Certificados

Los certificados aplicables estan disponibles en su versién actual en www.knick-international.com.
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2 Producto

2.1 Alcance de suministro
- Unidad base Protos Il en el modelo solicitado (unidad frontal y carcasa posterior con médulo BASE)

- Bolsa para piezas pequenas (2 insertos de sellado de reduccion, 1 inserto de sellado multiple,
2 tapones ciegos)

- Kit de montaje en pared (2 soportes de fijacién en pared, 4 tornillos hexagonales M6x10, acero
inoxidable A4)

« Certificado de fabrica 2.2 seguin EN 10204
+ Guia de instalacién
+ Guia de seguridad (Safety Guide)
En la version Ex Protos Il 4400X:
« Anexo relativo a los certificados (KEMA 03ATEX2530, IECEx DEK 11.0054)
+ Plano de control 201.003-170
« Declaracién de conformidad UE

Nota: Compruebe todos los componentes tras la recepcion por posibles dafos. No utilice piezas
danadas.

Los médulos de medicién y comunicacién no se incluyen en el alcance de suministro de la unidad
base.

2.2 Ildentificacion de producto

La denominacién de tipo se especifica en la placa de caracteristicas, el albaran de entrega y el
embalaje del producto. - Placas de caracteristicas, p. 11

En el menu Diagnésticos encontrard informacion sobre todos los médulos conectados: tipo de

médulo y funcién, versién de hardware/firmware y nUmero de serie:
Seleccionar menu » Diagnosticos » Descripcion del dispositivo —» Descripcion del dispositivo, p. 79

Unidad base, no Ex Denominacién de tipo

Protos I 4400S (unidad base, acero inoxidable pulido), fuente de alimentacion de  4400S
amplio rango

Protos 11 4400C (unidad base, acero inoxidable revestido), fuente de alimentacién 4400C
de amplio rango

Unidad base, Ex Denominacién de tipo

Protos Il 4400XS (unidad base, acero inoxidable pulido, fuente de alimentacién de 4400XS/VPW
amplio rango)

Protos 11 4400XS (unidad base, acero inoxidable pulido, 24 V CA/CC) 4400XS/24V

Protos Il 4400XC (unidad base, acero inoxidable revestido, fuente de alimentacion 4400XC/VPW
de amplio rango)

Protos 1l 4400XC (unidad base, acero inoxidable revestido, 24 V CA/CC) 4400XC/24V
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Moddulos de medicion y comunicacion

Modulo de medicion, no Ex

Medicién del valor pH, medicién redox con sondas diferenciales de pH (Pfaudler)
Medicién del valor pH, medicién redox con sensores analdgicos

Medicién de la conductividad conductiva con sensores analégicos

Medicién de la conductividad inductiva con sensores analdgicos

Medicién de oxigeno con sensores analdgicos

Medicién de oxigeno con sensor 6ptico SE740

Medicién de pH, redox, conductividad y oxigeno con sensores Memosens y
Unical

Modulo de medicion, Ex

Medicién del valor pH, medicién redox con sondas diferenciales de pH (Pfaudler)
Medicién del valor pH, medicién redox con sensores analdgicos

Medicién de la conductividad conductiva con sensores analégicos

Medicién de la conductividad inductiva con sensores analégicos

Medicién de oxigeno con sensores analdgicos

Medicion de pH, redox, conductividad y oxigeno con sensores Memosens y
Unical

Médulo de comunicacion, no Ex

Médulo de salida con 2 salidas de corriente y 4 salidas de conmutacién

Médulo de salida con 4 salidas de corriente y canal de comunicacién HART
Médulo de controlador PID con 2 salidas de corriente y 4 salidas de conmutacién
Unidad de comunicacién para PROFIBUS-PA

Unidad de comunicacion para FOUNDATION Fieldbus

Unidad de comunicacién para PROFINET

Médulo de comunicacién, Ex

Médulo de salida con 2 salidas de corriente y 4 salidas de conmutacién

Médulo de controlador PID con 2 salidas de corriente y 4 salidas de conmutacién
Unidad de comunicacién para PROFIBUS-PA

Unidad de comunicacién para FOUNDATION Fieldbus

10
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Denominacién de tipo
PH3400-033
PH3400-035
COND3400-041
CONDI3400-051
0OXY3400-067
LDO4400-170
MSU4400-180

Denominacién de tipo
PH3400X-033
PH3400X-035
COND3400X-041
CONDI3400X-051
OXY3400X-067
MSU4400X-180

Denominacién de tipo
OUT3400-071
0OUT4400-072
PID3400-121
COMPA4400-082
COMFF3400-085
PN4400-095

Denominacién de tipo
OUT3400X-071
PID3400X-121
COMPA4400X-082
COMFF3400X-085
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2.3 Placas de caracteristicas

El Protos Il 4400(X) se identifica con placas de caracteristicas en la parte interior de la unidad frontal y
en la parte exterior del envolvente. En funcion del modelo se especifican informaciones diferentes en
las placas de caracteristicas.

Modelo sin homologacion Ex

Ejemplo ilustrativo:

o—+Knick > Protos Il Front T——@

(8——1| Type Front 4400*-011 |

@———-—INo.  00000*/ 0000000 / jjww | LT
(6—|-20 < Tamb < +55 °C I | -
(59— Made in Germany 14163 Berlin

o— AL es C€x o
Disconnect Power before

®——A changing the Front!

Protect against ESD!

@‘ _A Use Knick Memory Card!

Nota: utilizar solamente una tarjeta de memoria de Knick. 8 Denominacioén de tipo del médulo FRONT
2 Indicaciones de montaje del médulo FRONT 9 Fabricante
3 Indicacion de advertencia: desconectar de la fuente de 10 Familia de productos

tension antes de sustituir la unidad frontal. Tomar medi-
das de protecciéon ESD.

4 Condiciones especiales, referencia a la documentacion 11 Coédigo DataMatrix con numero de articulo y
del producto numero de serie

5 Direccién del fabricante con denominacién de origen 12 Marcado CE

6 Temperatura ambiente admisible (operacién) 13 Marcado WEEE

7 Numero de articulo/ndmero de serie/afio y semana de
produccion

1
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|
Protos Il

enC€x-

— [Type 4400*

|| No. 00000* / 0000000 / jjww |

L

[T

Power: 24to 230 V~,18 VA/I1O W
AC: 48 to 62 Hz

— . =20 < Tamb £ +55 °C

Made in Germanly 14163 Berlin

IP65

AN L

Loe

|
Q)

Cédigo DataMatrix con numero de articulo y
numero de serie

Alimentacion eléctrica, temperatura ambiente
admisible (operacion)

Denominacion de tipo

4 Fabricante

Nudmero de articulo/nimero de serie/afio y semana
de produccion

Familia de productos

12

1

Marcado CE
Marcado WEEE

Grado de proteccién del envolvente

Condiciones especiales, referencia a la
documentacion del producto

Direccién del fabricante con denominacion de
origen



Protos 11 4400(X

)

Modelo con homologacion Ex

Ejemplos ilustrativos:

~

T T 1710

T

I

.

@uze
- 2D

1

Knick > Protos Il Front

| Type Front 4400X*-015 |
[No. 000000 /0000000 / jjww |

L C

14163 Berlin .|

Made in Germany
CE:

—

AL

Enclosure NEMA 4X, IP65 -
=20 < Tamb £ +50 °C

KEMA 03 ATEX 2530
IECEx DEK 11.0054

O Exebib IIC T4 Gb
O Exibtb lIC T 70 °C Db

C:US

APPROVED

FM19US0234X FM19CA0127X

Control drawing 201.003-170

Class |, Zone 1, Ex/AEx eb ib lIC T4 Gb

NI Class I, Division 2, Groups ABCD T4

NI Class Il,lll, Division 2, Groups EFG T70°C
including nonincendive field wiring

Cert. No. S KTL 23-KA4B0O-0121
GYJ20.1054 KTL 23-KA4B0O-0122

C Disconnect power before changing Front -

Protect against ESD

WARNING

Substitution of components

may impair intrinsic safety
AVERTISSEMENT

La substitution de composants peut
compromettre la sécurité intrinséque

w

Wode b

I
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1 Indicacién de advertencia: la sustitucion de com-

10 Familia de productos

ponentes puede afectar a la seguridad intrinseca.

Marcado NEPSI para el funcionamiento en 11 Cédigo DataMatrix con nimero de articulo y
atmésferas potencialmente explosivas en China numero de serie
Marcado FM para EE. UU. y Canada con 12 Marcado WEEE

informacién sobre la zona Ex y el nimero del plano
de control

Campos de seleccion para el marcado por parte 13
del cliente del respectivo tipo de uso

Marcado ATEX e IECEx 14

Direccién del fabricante con denominacion de 15
origen

Numero de articulo/ndmero de serie/aflo y semana 16
de produccion

Denominacién de tipo 17

Fabricante 18

13

Marcado CE con nimero de identificacion del
organismo notificado

Condiciones especiales, referencia a la
documentacién del producto

Grado de proteccién del envolvente
Temperatura ambiente admisible (operacién)

Marcado KCs para el funcionamiento en
atmosferas potencialmente explosivas en Corea

Indicacion de advertencia: desconectar de la fuente
de tension antes de sustituir la parte delantera del
dispositivo. Tomar medidas de protecciéon ESD.
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? o 9o

:Knick ), ‘ Proltos Il c legfxg @_

— [Type 4400X*/24V || No.000000/0000000/ jjww |

Power 24 V AC/DC IP65
ll"q: <15 VA, 48 to 62 Hz, <10 W

- : ~20 < Tamb < +50 °C /_\ [E .
Made in Germanly 14163 Berlin B2

[T
Loe

1 Codigo DataMatrix con nimero de articulo y 7 Marcado CE con nimero de identificacion del
numero de serie organismo notificado

2 Alimentacion eléctrica, temperatura ambiente 8 Marcado WEEE
admisible (operacion)

3 Denominacién de tipo 9 Marcado ATEX

4 Fabricante 10 Grado de proteccién del envolvente

5 Numero de articulo/nimero de serie/afio y 11 Condiciones especiales, referencia a la documentacion
semana de produccion del producto

6 Familia de productos 12 Direccion del fabricante con denominacién de origen

7 ?

12(1)G Q KEMA 03 ATEX 2530, [ECEx DEK 11.0054
@O—7 Hg 1 (D; S OExeb ib mb [ia Ga] lIC T4 Gb @
< [ Exibtb [iaDa]llIC T 70 °C Db —
©, " o ZU1042
@—| 5 & OExecib mb [ia Ga] IIC T4 Gc
[ E ||
@ | c € S Signals: Um=60V SELV/PELV————(8)
L 0044 Non-IS circuits protected by internal IP 30 cover |
1 Marcado CE con nimero de identificacion del 6 Certificado IECEx
organismo notificado
2 Marcado WEEE 7 Campos de seleccion para el marcado del respectivo
tipo de uso
3 Alimentacion eléctrica 8 Condiciones especiales relativas a los bornes de sefal
Con cubierta de bornes ZU1042 (opcional), p. 32
4 Marcado ATEX 9 Circuitos no intrinsecamente seguros protegidos por

una cubierta IP30 interna.
5 Certificado de examen de tipo UE

14
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2.4 Simbolos y marcados en el producto

iCondiciones especiales y puntos peligrosos! Siga las indicaciones de seguridad y las instrucciones para
un uso seguro del producto disponibles en la documentacién del producto.

Consulte la documentacién del producto.

c € Marca CE

c Ev Marcado CE con nimero de identificacién” del organismo notificado responsable del control de la
produccion.

= >

004

Los aparatos antiguos deben eliminarse por separado de los residuos urbanos sin clasificar.

Marcado ATEX" de la Unién Europea para el funcionamiento en zonas Ex
Funcionamiento en atmdsferas explosivas, p. 8

Marcado IECEx " para el funcionamiento en atmosferas potencialmente explosivas

0F@ M

Marcado FM" para el funcionamiento en atmésferas potencialmente explosivas en EE. UU. y Canada

APPROVED

Marcado NEPSI" para el funcionamiento en atmdsferas potencialmente explosivas en China

Marcado KCs " para el funcionamiento en atmdsferas potencialmente explosivas en Corea

3 ([

Y Dependiendo de la version pedida

15
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2.5 Estructuray funcionamiento

El Protos Il 4400(X) es un analizador de procesos modular.

La unidad base consta de médulos FRONT (unidad frontal con pantalla, teclado y firmware) y BASE
(carcasa posterior con fuente de alimentacién, entradas/salidas, contactos). Dispone de tres puertos
que pueden equiparse con una combinacién cualquiera de médulos de medicién y comunicacion. Las
funciones adicionales (opciones TAN) permiten ampliar la funcionalidad del firmware del dispositivo.

El software Progalog 4000 permite parametrizar el sistema de medicion desde un ordenador
Windows.

Los médulos y las funciones adicionales deben solicitarse por separado. Las funciones adicionales se
suministran con un TAN especifico del dispositivo para la habilitacién.

2.5.1 Vista del dispositivo abierto

®

Protos Il Front

Type Front 4400°-011
"No._00000" 0000000/ jww.

[Type Frontasoo—oti |
P

AR g8 Cex ¢ Knick > Protos i Module  unicai/nicisn MSU [::
ad

14163Berln

©)

Fusible 500 mA T
Placa de bornes del médulo BASE

Puerto de la tarjeta
Placa de caracteristicas
5 racores de cables

O © N O

1
2
3 Junta circunferencial
4

Placa de bornes del médulo superior Etiqueta con asignacién de bornes de los médulos

cubiertos (puerto 1y 2)
5 Hasta tres médulos de mediciéon y comunicacion

16
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Protos Il 4400X con cubierta de bornes de red

En el Protos Il 4400X con modulo BASE 4400X-025/VPW, los bornes para la fuente de alimentacion
estan cubiertos.

WARNING!
DO NOT OPEN
WHEN
' ENERGIZED!
[e] (o] [10] [11] [12] [13] [14] [15] IAVERTISSEMEtIm
+ % Q

Ry NE PAS OUVRIR

oo oo | o'xz:l + SOUS
i

zé}‘: 2“.: OK1 TENSION!
1

Jl12 JLb— |pn—1 @

Protos Il {

L1

1 Cubierta de bornes de red 2 Tornillo de cabeza ranurada en cruz

Ver también
= Instalacién eléctrica, p. 27
-> Conexién del Protos I 4400X, p. 31

17
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2.6 Vista global del sistema

Sistema de analisis de procesos modular Protos Il 4400(X)

1 T

I] VariPower, I
O 0@)..20mA
Puerto Ttd
para médulos rzgﬁwgriae i =

= : :

0).20 mA
Puerto —O—————

para médulos mA Temp

@ Contactos Alarma ;
K1, K2, K3 K4

e Wl Waa Wrl 7
b —=— L LL8s L

Modulo PH3400(X)-033/-035: medicion de pH/redox con sensores analégicos

N O
N3 D
\ O— pH, Redox, MQ,
kQ

> || &2

Temp Interfaz

Vidrio
Referencia
Redox

RTD
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Modulo COND3400(X)-041: medicion de la conductividad conductiva con sensores
analogicos

TITTT

>

T

I

uS, mS/cm,
%peso
2EL/4EL Temp Interfaz

RTD

Modulo CONDI3400(X)-051: medicion de la conductividad inductiva con sensores
analogicos

| . >
D l—g— MS, mS/cm,
f . O— %peso
I N | vy
\/ | Y | Temp Interfaz
Sensor inductivo

Moédulo OXY3400(X)-067: medicion de oxigeno con sensores analdgicos

>

02, %, pg/l, ppb,
mg/l, ppm

N O

>

Temp Interfaz

Sensor de 02




Protos 11 4400(X)

Médulo LDO3400-170/LDO4400-170

O—

o LDO

— D (&)

O— EntradalmA Interfaz
Sensor LDO

Knick >

: medicion de oxigeno con sensor optico SE740

Modulo MSU4400(X)-180: medicion de pH, redox, conductividad y oxigeno con sensores

Memosens y Unical

Unical

%

Unical

777 TTTY

Portasondas retractil

>

Memosens

-

>

Entrada I m

Interfaz

Modulo OUT3400(X)-071: 2 salidas de corriente, 4 salidas de conmutacion

13
Y | @)
o—
mA Interfaz
14 Contactos
electrénicos
o—
4 | 1add

20
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Moédulo OUT4400(X)-072: 4 salidas de corriente, comunicacion HART

13
Oo—
Oo—
mA Interfaz
14
O—
O—
mA
15
O—
O—
mA
16
O—
O—
mA

Knick >

Madulo PID3400(X)-121: controlador PID con 2 salidas de corriente y 4 salidas de

conmutacion

O—
O—

Ry

Interfaz

[T

A
i

Contactos
electrénicos

((((

21
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Modulo COMPA4400(X)-082: unidad de comunicaciéon para PROFIBUS-PA

PROFIBUS-PA

COMPA

Interfaz

Knick >

Modulo COMFF3400(X)-085: unidad de comunicacion para FOUNDATION Fieldbus

Médulo PN4400(X)-095:

Fieldbus

unidad de comunicacion para PROFINET

PROFINET

COMFF

Interfaz

PN

Interfaz

22
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3 Instalacion

3.1 Indicaciones de instalacion generales
« El Protos 11 4400(X) puede montarse en una pared, un poste o un panel.
- Ellugar de montaje debe ser suficientemente resistente y estar libre de vibraciones.

- En caso de instalacién en exteriores se debe tener en cuenta la temperatura ambiente
Condiciones ambientales, p. 120
Si es necesario, deben tomarse medidas de proteccién, p. ej., montar el techo protector.
Techo protector ZU0548/ZU1178, p. 97

Nota: A temperaturas ambiente por debajo de 0 °C (32 °F) o en caso de radiacion solar fuerte y directa,
la legibilidad de la pantalla LC puede verse restringida. Esto no afecta las funciones de medicién del
dispositivo.

A ;PRECAUCION! Riesgo de perder la proteccién hermética especificada. Observe los diametros
de cable y pares de apriete admisibles. Apriete los acoplamientos y atornille la carcasa correctamente.
No contaminar ni dafar la junta circunferencial.

iAVISO! Posibles dafos en el producto. Utilice Gnicamente un destornillador Phillips adecuado para
abriry cerrar la carcasa. No utilice objetos afilados o puntiagudos. Apriete los tornillos con un par ma-
ximode0,5...2 Nm.

23
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3.2 Instalacion mecanica

3.2.1 Montaje en pared

Nota: Todas las dimensiones se indican en milimetros [pulgadas].

150 [5.91] 10 10.39]
: : RS
£ \ \ E s )
e N\ ]
&b o o || ]
3 S -
N /H\ o
N ]IC
\
AN E}I II T —/
Mo
6 [0.25]
®\ 163 [6.43] 171 [6.72]
1 2 soportes de fijacién en pared (acero inoxidable 2 4tornillos hexagonales M6x10 (A/F 10, acero inoxi-
A4) dable A4)

01. Comprobar si el Protos Il 4400(X) presenta dafos.
02. Preparar los orificios segun el esquema dimensional. = Esquema dimensional, p. 122

03. Sujetar los dos soportes de fijacion en pared (3) con los cuatro tornillos hexagonales (4) en la par-
te trasera del dispositivo.

04. Sujetar los soportes de fijacion en pared con tornillos y, si es necesario, arandelas”.

05. Comprobar que estan bien fijados.

Y No incluido en el contenido del paquete.
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3.2.2 Montaje en poste

Con el kit de montaje en poste ZU0544 se puede montar el Protos Il 4400(X) en un poste.
Kit de montaje en poste ZU0544, p. 95

3.2.3 Montaje en panel

Con el kit de montaje en panel ZU0545 se puede montar el Protos Il 4400(X) en un panel.
Kit de montaje en panel ZU0545, p. 96
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3.2.4 Tapon ciego, inserto de sellado de reduccion y multiple

Usar solo acoplamientos de cable adecuados y certificados con las homologaciones correspondientes
en lugares peligrosos, p. ej.,, WISKA Tipo ESKE/1 M20

En el estado de suministro, todos los racores de cables incluyen un elemento de sellado estandar. Para
la insercién estanca de uno o dos cables mas finos se dispone de elementos de sellado reductores o
multiples. El cierre estanco de la conexion roscada es posible con un tapén ciego. El manejo se lleva a
cabo segun la siguiente representacion.

A ;PRECAUCION! Riesgo de perder la proteccién hermética especificada. Apriete los acoplamien-
tos y atornille la carcasa correctamente. Observe los didmetros de cable y pares de apriete admisibles.
Usar solo accesorios y piezas de recambio originales.

Prensacables CON inserto Para utilizar los insertos de Prensacables SIN inserto de
de sellado estandar sellado multiple, retire el sellado estandar
inserto de sellado estandar.

Uso de un inserto de sellado multiple

Tapoén obturador  Inserto de sellado Insertos de sellado multiple
de reducciéon (orientacién como se muestra)

Los tapones obturadores y los insertos de © El inserto de sellado multiple se coloca
sellado de reduccién se insertan en el en el prensacables SIN inserto de
prensacables CON inserto de sellado | I sellado estandar.
estandar. \ /

v
> <

Introduzca el cable en el prensacables con una tuerca de acoplamiento.

Uso de tapones obturadores e insertos de sellado de reduccién

26
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3.3 Instalacion eléctrica
El modulo BASE preinstalado en la unidad base esta disponible en tres versiones.

« Médulo BASE4400-029 (modelo estandar, zona no Ex):
fuente de alimentacién de amplio rango VariPower, 24 (— 15 %) ... 230 (+ 10 %) V CA/CC

« Médulo BASE4400X-025/VPW (modelo Ex):
fuente de alimentacién de amplio rango VariPower, 100...230V CA (— 15 %, + 10 %)

- Moddulo BASE4400X-026/24V (modelo Ex):
fuente de alimentacion 24V CA (— 15 %, + 10 %) 0 24V CC (= 15 %, + 20 %)

Asignacion - Asignacion de bornes, p. 28

A ;ADVERTENCIA! El transmisor no tiene ningun interruptor de encendido. El transmisor debe te-
ner un dispositivo de desconexién dispuesto adecuadamente y accesible en la instalacién del sistema.
El dispositivo de desconexion debe desconectar todos los cables que lleven corriente y que no estén
puestos a tierra, y etiquetarse de manera que se pueda identificar el transmisor asociado.

A ;ADVERTENCIA! La linea eléctrica puede conducir voltajes peligrosos. Instale siempre el pro-
ducto con la alimentacién desconectada. Asegure el sistema contra el reinicio accidental.

01. Aflojar los tornillos del envolvente de la unidad frontal con un destornillador de estrella y abrir el
dispositivo.

02. Pasar los cables necesarios.

03. Sellar los pasacables no utilizados con tapones ciegos.
Tapdn ciego, inserto de sellado de reduccién y multiple, p. 26

04. Conectar el médulo BASE: — Asignacion de bornes, p. 28
(desactivar las conexiones no utilizadas mas adelante en la parametrizacion.)

iAVISO! Retire el aislamiento de los cables utilizando una herramienta adecuada para evitar dafos.
Longitud de pelado max. 7 mm.

iAVISO! Danos en los bornes con conexion de tornillo en caso de un par de apriete excesivo. Apriete
los bornes con conexion de tornillo con un par maximo de 0,6 Nm.

05. Conectar las salidas de corriente.
06. Si es necesario, conectar los contactos de relé y las entradas.

07. En modelo Ex: retirar la cubierta de bornes de red.
Protos I 4400X con cubierta de bornes de red, p. 17

08. Conectar la fuente de alimentacién y la conexién de puesta a tierra del médulo BASE (borne 17 o
"PE") con cable de puesta a tierra en el cable de conexién a la red eléctrica.

09. En modelo Ex: conectar el borne de conexién equipotencial (en la parte inferior del envolvente)
con la conexion equipotencial de la instalacién. = Esquema dimensional, p. 122

10. En modelo Ex: volver a colocar la cubierta de bornes de red.

A ;PRECAUCION! Descarga electrostatica (ESD). Las entradas de sefal de los médulos son sensibles
a las descargas electroestaticas. Tome medidas para protegerlas contra ESD antes de insertar el médu-
loy cablear las entradas.

11. Insertar el/los médulo/s en el puerto del médulo (conector D-SUB), apretar los tornillos de fija-
cion.

12. Conectar el/los sensor/es (véase la guia de instalacion del moédulo).

13. Comprobar si todas las conexiones se han conectado correctamente.

14. Cerrar el dispositivo y apretar los tornillos del envolvente en cruz. Par de apriete 0,5...2 Nm.

15. Antes de conectar la fuente de alimentacién se debe garantizar que el voltaje se encuentre en el
rango admisible (valores = Asignacioén de bornes, p. 28).

16. Conectar la fuente de alimentacion.
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3.3.1 Asignacion de bornes

Moédulo BASE4400-029

Modelo estandar, zona no Ex

[5][e] [7][8][9][ro] [11] [12][13] [14] [15] [16] [17]
b + -+ - | oke + L+ L+ Q
%11)1? 23‘2,‘: OK1 |:|:|

{! { X { X 24t0230V 500 mAT
C

Failure

U[z]
|3

L Contacts — PrOtOS " 4400*
Borne Descripcion
1 Contactos de relé,
2 de libre asignacion
3
4
5 Fallo del contacto de relé
6
7 Salida de corriente 1
8 0(4)...20 mA
9 Salida de corriente 2
10 0(4)...20mA
11 Entrada del optoacoplador
12
13
14 Tierra
15
16
17 Puesta a tierra”
18 Fuente de alimentacion
19 24...230V CA/CC

' Debe conectarse con el cable de puesta a tierra en el cable de conexién a la red eléctrica.
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Médulo BASE4400X-025/VPW

Modelo Ex con fuente de alimentacidn VariPower

Knick >

SEERNED [71] [72] [] [P

0(4)to 0(4)t
T e faf ]

Li1J4L 12— L Contacts —!

Protos Il 4400X*/VPW

o—
Failure

=+

(N] [ ] PP [ [L]

PWR @ PWR

Power supply
L—100 to 230 VAC—!

| ok2

OK1

L In —
Borne Descripcion
31 Entrada del optoacoplador
33
30
51+ Salida de corriente 1
52 - 0(4)...20 mA
53+ Salida de corriente 2
54 - 0(4)...20 mA
61 Contactos de relé, de libre asignacion
63
65
60
71 Contacto de relé
72
PA Tierra (conexion equipotencial)
N Fuente de alimentacion 100...230V CC
PE Puesta a tierra”
L Fuente de alimentacién

24...230V CA/CC

' Debe conectarse con el cable de puesta a tierra en el cable de conexién a la red eléctrica.
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Médulo BASE4400X-26/24V

Modelo Ex con fuente de alimentacién de 24V

(51 [s2] s3] [s4 [71] [72] [] [P

Knick >

[31] [33] [20]

V@)t 0o { { {
20mA 20mA K1 (K2 ¢ K3

L1J4L 12— L Contacts —!

o—
Failure

=+

L1 [ ] Ppel ]2

PWR @ PWR

| okz
OK1 * Power supply
L In — PI’OtOS " 4400X /24V L_ 24vAc/Dc —
Borne Descripcion
31 Entrada del optoacoplador
33
30
51+ Salida de corriente 1
52 0(4)...20 mA
53+ Salida de corriente 2
54 - 0(4)...20 mA
61 Contactos de relé, de libre asignacion
63
65
60
71 Contacto de relé
72
PA Tierra (conexion equipotencial)
L1 Fuente de alimentacion 24V CA/CC
PE Puesta a tierra”
L2 Fuente de alimentacion

24V CA/CC

1)

Debe conectarse con el cable de puesta a tierra en el cable de conexidn a la red eléctrica.
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3.3.2 Conexion del Protos Il 4400X

Con cubierta de bornes de red (alcance de suministro)

La cubierta de bornes de red incluida en el alcance de suministro solo cubre los bornes de red (8).
El resto de conexiones deben conectarse de forma intrinsecamente segura.

Zona O
No Ex No Ex o zona 1/2 (div 2) l (div 1)
e ~
—\ | [ |
rE-O 5| I
®@ 2\ ol |
_N E.E— i? I
N ; Bk 3 ||
N A =
g B =
N N =
.||. %
=
[0l
[~
(D)— =
. |

1 Fuente de alimentacion (no Ex) 5 2 modulos de control de valvulas, conexion a las
entradas del optoacoplador OK1, OK2

2 PLC(noEx) 6 Bornes de sefal (Ex ib intrinsecamente segura)”

3 4 acondicionadores de conmutacion de senal, 7 Conexiones del médulo (Ex ib[ia] o Ex ib
conexion a los contactos de relé K1...K4 intrinsecamente seguras)”

4 2 acondicionadores de conmutacion de sefal de 8 Bornes de red (seguridad elevada Ex eb,
alimentacién/entrada, conexion a las salidas de U, =253V)

corriente 11, 12

Componentes de interfaz para conexion intrinsecamente segura

Ejemplos:
Denominacién Tipo Fabricante
(3) Acondicionador de conmutacion de sefal KF**-SR2-Ex1.W.** Pepperl + Fuchs
(4) Acondicionador de conmutacion de sefalde  MACX MCR-EX-SL-RPSSI-I*** Phoenix Contact
alimentacion/entrada
(5) Mdodulo de control de vélvulas KFD2-SL2-Ex1.B Pepperl + Fuchs

V' Consulte los parametros eléctricos en el anexo relativo a los certificados o los planos de control.
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Con cubierta de bornes ZU1042 (opcional)

Knick >

Ademas de los bornes de red (5), la cubierta de bornes ZU1042 disponible opcionalmente también
cubre los bornes de sefal (3). De este modo, se pueden omitir los médulos de interfaz delante de las

entradas y salidas del médulo BASE.

No Ex

No Ex o zona 1/2 (div 2)

i

210 MO

[ 2131 (2] (3] (6] [7] (&1 (3] ol ] 2] 3] ] ] e (i) e ]

@ l
ywoz vywoz

o (y)o oi(p)o

“ € MW

/

Zona O
(div 1)

J

1 Fuente de alimentacion (no Ex)
2 PLC (no Ex, salidas SELV/PELV)

3 Bornes de sefal (seguridad elevada Ex ec,
U,=60V)

®

4 Conexiones del médulo (Ex iblia] o Ex ib

intrinsecamente seguras)”

5 Bornes de red (seguridad elevada Ex eb,

U,,=253V)

V' Consulte los parametros eléctricos en el anexo relativo a los certificados o los planos de control.
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3.3.3 Contactos de relé: conexion de proteccion

Los contactos de relé estan sometidos a una erosion eléctrica. De este modo, se reduce la vida util de
los contactos especialmente en cargas inductivas y capacitivas. Los elementos que se utilizan para su-
primir las chispas y la formacién de arcos son, por ejemplo, combinaciones RC, resistencias no lineales,
resistencias en serie y diodos.

iAVISO! Asegurese de que no se superen los valores maximos de los contactos de relé, incluso duran-
te la conmutacion. — Datos técnicos, p. 118

Nota sobre los contactos de relé

En el estado de suministro, los contactos de relé son adecuados para corrientes de sefial pequenas
(a partir de aprox. T mA). Si se conectan corrientes superiores a 100 mA, el revestimiento de oro se
quema durante el proceso de conmutacién. Después, los relés dejan de conmutar pequenas
corrientes de forma fiable.

Parametrizacion de los contactos de relé = Contactos de relé, p. 69

Asignacion de los contactos de relé = Asignacion de bornes, p. 28

Tipica aplicacion de CA en caso de carga inductiva

® Q—rlj@
|

I
®)

1 Carga 3 Contacto

@

p e g

®\

2 Tipica combinacién de RC, por ejemplo, condensador
0,1 YF, resistencia de 100 Q/1 W

Tipica aplicacidon DC en caso de carga inductiva
+

@E@

\o’
1 Carga inductiva 3 Contacto
2 Diodo libre, por ejemplo, TN4007 (observar la polaridad)
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Tipica aplicacion de CA/CC en caso de carga capacitiva

@
@
® 1

|—o/o—{:}—~|ﬁ>—n

1 Carga capacitiva 3 Contacto
2 Resistencia, por ejemplo, 8 Q/1 W con 24V/0,3 A

3.3.4 Conexion del sensor

Consultar la descripcion en el manual de usuario del respectivo médulo.
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4 Puesta en marcha

Nota: A requerimiento, Knick ofrece informacién sobre seguridad y formacién sobre el producto
durante la puesta en servicio inicial del mismo. Mas informacién disponible a través de los contactos
locales correspondientes.

« Montar el envolvente. = Instalacién, p. 23
« Conectar las conexiones. = Instalacion eléctrica, p. 27
« Insertar los médulos y conectar el/los sensor/es, véase la guia de instalacién del médulo.

« Parametrizar el dispositivo. = Parametrizacion, p. 44
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5 Funcionamiento y manejo

5.1 Cambio de idioma de la interfaz de usuario
01. Presionar la tecla menu en el modo de medicion. Se abre la seleccidon de menu.

02. Pulsar la softkey derecha: Lingua. Pulsar la tecla de flecha derecha y configurar el idioma de la in-
terfaz de usuario.

03. Confirmar con enter.
Nota: El idioma de la interfaz de usuario también puede cambiarse en el menu Parametrizacion.

Parametrizacion » Modulo FRONT » Idioma - Parametrizacion del médulo FRONT, p. 59

5.2 Interfaz de usuario del médulo FRONT

5.2.1 Pantalla

El Protos Il tiene una pantalla grafica LC transflectiva. El manejo se lleva a cabo en texto claro en varios
idiomas. Los mensajes se emiten como pictogramas y en texto claro.

Mantenimiento

Vol|ver Lingua/liﬁ

=

1 Calibracién 4 Diagnosticos
2 Mantenimiento (seleccionado) 5 Funcién de softkey: seleccion de idioma
3 Parametrizacién 6 Indicacion de funcion de la softkey
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O @ 66

Parametrizacion (Admin.5
o Control sistema
ey =gl \VOdulo FRONT
—@

iz Modulo BASE
———II:I [0 Médulo COMPA4400-082
———+&= [ Mddulo MSU4400-180

II Volver |

®©©e

1 Control de funcién HOLD 7 Barra de desplazamiento

2 Titulo del menu actual 8 Indicacion de funcidn de la softkey

3 Tarjeta de memoria (Data Card) 9 Canal de medicién (puerto del médulo)
4 Indicador de estado (parametrizacion) 10 Elemento de la carpeta (submenu)

5 Elfallo esta activo. 11 Seleccion actual (con fondo negro)

6 Nivel del menu (nivel administrador)

Vista general de los pictogramas - Simbolos y marcas en la pantalla, p. 123

5.2.2 Seleccion del menu

Después del encendido, el dispositivo se somete primero a una rutina de prueba interna y define
automaticamente qué maédulos estan enchufados. A continuacion, el dispositivo se halla en modo
de medicién.

|I|© . 9 89 ® [[seleccionar mend |
) oM B @

1 7 @ = £ par diag
mV Calibracion
Hora 09:13 || % Mend favoritos Volver || Lingua/i& &
1 Latecla menu conduce a la seleccién del menu. 2 Latecla meas permite regresar al modo de

medicion.

Seleccion del grupo del menu deseado con las teclas de flecha y enter.

37



Protos Il 4400(X) Knick >

ﬁ\%/ﬂ

‘ power

——
9

5.2.3 Teclado

1 Tecla meas: 6 LED rojo:
Conmutar al modo de medicién. sefaliza un fallo (encendido) o mantenimiento
requerido/control de funcién (parpadeo).
2 Softkey izquierda: 7 LED verde:
funcion segun la indicacion de funciones izquierda sefnaliza la fuente de alimentacion.
3 Teclas de flecha izquierda/derecha: 8 Tecla enter:
seleccionar menu: menu anterior/siguiente abrir menu, confirmar entradas.
seleccionar posicion: a la izquierda/derecha
4 Teclas de flecha arriba/abajo: 9 Tecla menu:
seleccionar linea abrir la selecciéon de mendu.

aumentar/reducir valor de la cifra

5 Softkey derecha:
funcién segun la indicacion de funciones derecha
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5.2.4 Introduccion de texto y niumeros, seleccion de signos

01. Seleccionar la posicién de las cifras con las teclas de flecha izquierda/derecha.
02. Introducir las cifras o las letras con las teclas de flecha arriba/abajo.

Si es necesario, cambiar el signo:

03. Con la tecla de flecha izquierda se cambia el signo.

04. Con la tecla de flecha arriba o abajo se cambia el valor del signo.

05. Confirmar con Enter.

Nota: Si se introducen valores fuera del rango de valores especificado, se muestra una ventana de
informacién que muestra el rango de valores permitido.

[0 Funcidén delta (administrador)

Funcién delta ¥ pH
Valor d Info

i Rango de valores pH -16.00 ... 16.00

Volver Volver a medicion
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5.3 Vista general de la estructura del menu

Llamada de la seleccion de menu con la tecla menu.

Knick >

Seleccionar menu

Calibracion

MantenimientBarametrizacion

Diagnésticos

AV

maint

cal

V)

' '

@ @

' '

@

Nota: Los menus Calibracién, Mantenimiento y Parametrizacion (nivel operador y nivel administrador)

estan protegido con cddigos de acceso.

1

Calibracioén

2 Mantenimiento

3

Parametrizacion

[I/[1Y[11] Médulo ...

Funciones de mantenimiento, p. 82
Abrir/cerrar tarjeta de memoria

Modulo BASE...

[I/[1V[11] Médulo ...

Parametrizacion, p. 44
Nivel de vision (todos los datos)
Nivel operador (datos de operacion)
Nivel administrador (todos los datos)

Control sistema

Modulo FRONT...

Modulo BASE...

[I/[1[11] Médulo ...

40

Introduccidén del cédigo de acceso, p. 58

En funcién del médulo conectado

Consulte la descripciéon del submenu en el
respectivo manual de usuario.

Solo con Data Card insertada

Otros submenus
En funcion del médulo conectado

Consulte la descripcién del submenu en el
respectivo manual de usuario.

Otros submenus

Otros submenus

Otros submenus
En funcién del médulo conectado

Consulte la descripcién del submenu en el
respectivo manual de usuario.
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4 Diagnésticos -» Funciones de diagnéstico, p. 76
Lista de mensajes
Diario de registro
Descripcion del dispositivo
Descripcion punto de medicion

Modulo FRONT...
Otros submenus

Médulo BASE...
Otros submenus
[/N)/[IN] Médulo .. En funcién del médulo conectado

Consulte la descripcién del submenu en el
respectivo manual de usuario.
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5.4 Control de acceso

El acceso a las funciones del dispositivo se regula y limita con cédigos de acceso de ajuste individual.
De este modo, se previene una modificacién no autorizada de los ajustes del dispositivo o la manipu-
lacion de los resultados de medicion.

Ajuste del codigo de acceso en Parametrizacion » Control sistema » Introd. codigo
Introduccién del cédigo de acceso, p. 58

5.5 Estados operativos

Estado de funcionamiento Control de funcion (funcion HOLD)

Cuando abre los menus de Parametrizacién, Calibracién, o Mantenimiento, Protos Il cambia al estado
de funcionamiento Control de funcion (HOLD). Las salidas de corriente y los contactos de relé se com-
portan de acuerdo con la parametrizacién. El LED de "Alarma" rojo parpadea si se parametriza como
corresponde — Parametrizacion del médulo FRONT, p. 59.

A ;PRECAUCION! En el modo Control funcién (HOLD), las salidas de corriente se pueden conge-
lar en la ultima medicion o ajustarse a un valor fijo. Las operaciones de medicion no deben reali-
zarse mientras el dispositivo esta en modo Control funcién (HOLD), ya que el sistema puede compor-
tarse de forma inesperada y poner en peligro a los usuarios.

Modo de funcionamiento Salidas de corriente Contactos Controlador (médulo PID)
Medicion

Diagnosticos
Calibracion”

Mantenimiento”

Control sensor

Generador de corriente

Controlador manual
Parametrizacién”

Funcion de limpieza"

HEENE H

HHBEEE H
N

Activa (la salida funciona normalmente) 2 Control manual de las salidas
- Ultimo valor o valor fijado por defecto = En funcion de la parametrizacion

Y El modo Control funcién (HOLD) estd activo.
2 El contacto de enjuague estd activo.
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5.6 Pantalla de medicion

Son posibles los siguientes ajustes:

2,4,6 u 8valores Posibilidad de indicacién a voluntad de valores medidos de los canales de
sin seleccion del canal de medicion medicién y del dispositivo
2 04 valores Indicacién a voluntad de valores medidos de los canales de medicion

con seleccién del canal de medicion

Los ajustes se efectian en el submenu Pantalla de medicion :
Parametrizacién » Modulo FRONT » Pantalla de medicion

Encontrard una vista general de las opciones de visualizacidn en el capitulo Parametrizacion.
Parametrizacion del médulo FRONT, p. 59

La softkey derecha: Volver a med. guia desde cualquier nivel de menu directamente a la medicién. Si
es necesario, se debe confirmar previamente que la instalacion esta lista para la medicion.

Dado el caso, la pantalla puede configurarse de modo que se apague después de un tiempo ajustable
si no se utiliza.

Este ajuste se efectiia en el submenu Pantalla:

Parametrizacion » Modulo FRONT » Pantalla

La desactivacién de la pantalla puede ajustarse del siguiente modo:
+ Sin desactivacion
+ Tras 5 minutos

« Tras 30 minutos
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6 Parametrizacion

A ;PRECAUCION! La parametrizacién o ajustes incorrectos puede resultar en salidas incorrectas.
Por lo tanto, la puesta en servicio del Protos Il debe realizarla un especialista en sistemas, ademas de
ajustar todos sus parametros, hacer todos los ajustes necesarios y protegerlo de modificaciones no au-
torizadas.

Llamar parametrizacion

01. Presionar la tecla menu desde el modo de medicion.
/' Se abre Seleccionar menu .

| Seleccionar menu I

%';E] ﬂbaim

= cal

Parametrizacion

Volver | | Lingua/ig S

02. Seleccionar con la tecla de flecha derecha el ment Parametrizaciéon y confirmar con enter.

03. Seleccionar el respectivo nivel de manejo e introducir el cédigo de acceso si es necesario.
- Introduccién del cédigo de acceso, p. 58

Nota: El modo Control funciéon (HOLD) esta activo. Las salidas de corriente y los contactos de relé
se comportan de acuerdo con la parametrizacion. Vuelva al modo de medicién para salir de
Control funcién, por ejemplo, con la tecla meas.

6.1 Niveles de manejo
En el menu Parametrizacion hay tres niveles de acceso:
« Nivel de visién (todos los datos)

« Nivel operador (datos de operacion)

« Nivel administrador (todos los datos)

| Parametrizacion |

Nivel de vision (todos los datos)
Nivel operador (datos de operacion)

Nivel administrador (todos los datos)

Volver ‘| TAN de rescate
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Nivel de vision
« Indicacién de todos los ajustes

« En el nivel de visién no se pueden modificar los ajustes.

Nivel operador
« Acceso a todos los ajustes habilitados en el nivel administrador.

+ Los ajustes bloqueados se representan en color gris y no pueden modificarse.

Nivel administrador

« Acceso a todos los ajustes, incluso determinacion de los cédigos de acceso.
- Introduccién del cédigo de acceso, p. 58

« Habilitar y bloquear funciones para el acceso desde el nivel operador. Las funciones bloqueables
para el nivel operador estdn marcadas con el simbolo de candado.
-» Bloqueo de una funcién, p. 46

Nota: Por razones de claridad, en la descripcidn de la parametrizaciéon de este documento se omite el
paso "Seleccionar el nivel de manejo correspondiente e introducir el cédigo de acceso necesario”. La
parametrizacion se realiza generalmente a nivel de administrador.

Parametrizacion con Audit Trail activada (opcion TAN FW4400-081)

Si se ha activado Audit Trail, el menu de inicio de la parametrizacion se visualiza del siguiente modo:

4

| Parametrizacion |

Mostrar parametrizacién

Procesar parametrizacion

Volver ‘| TAN de rescate

Ver también
= Audit Trail (FW4400-081), p. 115
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6.2 Bloqueo de una funcion

Ejemplo: Bloquear la posibilidad de ajuste para el contacto de relé K1 para el acceso desde el nivel
operador

01. Llamar Parametrizacion .
02. Seleccionar Nivel administrador .
03. Introducir el cédigo de acceso (reglaje de fabrica 1989).

04. Seleccionar el submenu: Médulo BASE » Contacto K1

Vv

| Médulo BASE (Admin.) |
d' Corriente de salida 12

B Contacto K4 (fallo)

B Contacto K3

g Contacto K2

-l Contacto K1

Volver | @& Bloquear

05. Softkey derecha: Bloquear

v/ El subment Contacto K1 se marca con el simbolo de candado. El acceso a esta funcién ya no es
posible desde el nivel operador.
La softkey recibe automaticamente la funcion Desbloquear.

v La funcion bloqueada se representa en color gris en el nivel operador.

| Mdédulo BASE (operacion) |

[ Contacto K4 (fallo)
[0 Contacto K3
[0 Contacto K2
# Contacto K1
ml Entradas OK1, OK2

Volver | |
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6.3 Menus Parametrizacion

Menu

Control sistema
Modulo FRONT

Modulo BASE

Descripcion

Control sistema, p. 47
Parametrizacién del médulo FRONT, p. 59

Parametrizacién del médulo BASE, p. 66

Otros menus segun el equipamiento. Consultar la descripcion en el manual de usuario del respectivo

modulo.

6.4 Control sistema

Nota: Los ajustes del control del sistema solo pueden modificarse en el nivel administrador. En el nivel
operador no se muestran los mendus.

Submenu

Tarjeta de memoria

Transferir configuracion

Juegos param.

Unidades (Bus)

Control de funciones

Bloques de calculo

Fecha/hora

Descripcion punto medicion

Actualizacion del firmware

Activacion de opciones

Diario de registro

Audit Trail

Tabla de tampones

Tabla de concentraciones

Restaurar reglajes de fabrica

Introduccién del codigo de acceso Modificacion del cédigo de acceso

Descripcion
Activar/desactivar registros de datos. Formatear la tarjeta de memoria.
Tarjeta de memoria, p. 48

Si la Data Card estd insertada, la configuracion del transmisor se guarda y se
transfiere a otro transmisor. = Transferir configuracion, p. 49

En el dispositivo hay dos juegos de parametros (A, B) disponibles. Si la Data Card
estd insertada se pueden guardar hasta cinco juegos de pardmetros en la Data
Card o cargarse desde la Data Card. = Juegos de pardmetros, p. 50

Si se utiliza un médulo COMPA4400-082 o PN4400-095: seleccién de las unidades
de medida para los distintos pardmetros
Asignacion de las funciones que se deben activar mediante la softkey o la entra-
da del optoacoplador - Control de funciones, p. 50
Célculo de pardmetros existentes a nuevos parametros.

Bloques de cdlculo, p. 51
Especificacion del formato de fecha y hora, entrada de la fecha, la hora y el dia de
la semana. - Fecha/hora, p. 54
Entrada libre de la denominacién de puntos de medicién y anotaciones, llamada
en el menu Diagnosticos. — Descripcion punto de medicion, p. 54

El punto de menu se visualiza si la FW Update Card esta insertada.
Actualizacién del firmware, p. 55

Habilitacion de funciones adicionales mediante TAN. EI TAN solo es vélido para el
dispositivo con el nimero de serie respectivo. - Activacion de opciones, p. 56

Eliminacién de las entradas del diario de registro. - Diario de registro, p. 57

Opcion TAN FW4400-081: asignacion de los médulos de comunicacion para las
funciones de Audit Trail = Audit Trail (opcién TAN FW4400-081), p. 57

Opcién TAN FW4400-002: especificacion de un juego tampdn propio si se utiliza
un moédulo de pH.

Tabla de tampones de pH: entrada del juego de tampones individual (FW4400-002), p. 102

Opcion TAN FW4400-009: especificacién de una solucion especial de concentra-
ciones para la medicién de la conductividad si se utiliza un médulo de medicion
de la conductividad. = Determinacion de la concentracion (FIW4400-009), p. 104

Restablecimiento de la parametrizacién al reglaje de fabrica.
Restaurar reglajes de fabrica, p. 58

Introduccidn del cddigo de acceso, p. 58
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6.4.1 Tarjeta de memoria
Manejo de la Data Card — Tarjeta de memoria, p. 98

Parametrizacion » Control sistema » Tarjeta de memoria

par

[Tarjeta de memoria (Admin.) |
Guardar entradas diario w Act.
Separador decimal ¥ Punto

[0 Formatear tarjeta

Volver ||

Activar/desactivar el guardado de las entradas del diario de registro en la Data Card.

Con la opcion TAN activada FW4400-103 Registro de valores medidos: activar/desactivar el guardado
de las entradas del registro de valores medidos en la Data Card.
Registro de valores medidos (FW4400-103), p. 112

Con Unical activado (a través del médulo MSU4400(X)-180): activar/desactivar el registro del pronosti-
co del sistema Unical.

El separador decimal puede ajustarse a punto o coma. Esto es valido para todos los registros.

La Data Card puede formatearse. Aqui se eliminan todas las entradas guardadas.

Registro de las entradas del diario de registro

Tan pronto se haya activado la Data Card para guardar los datos del diario de registro, todas las entra-
das del diario de registro existentes se guardan en la Data Card. Las nuevas entradas se agregan direc-
tamente cuando aparecen.

Ejemplo de un archivo generado en la Data Card:
\logbook\L_[NUmero de serie]l. TXT

Las distintas columnas estan separadas con el tabulador. De esta forma, es posible leer el archivo en
programas de procesamiento de textos o calculos de tablas (p. ej., Microsoft Excel).

Para cada dispositivo se crea un archivo propio. De este modo, una Data Card también puede utilizarse
para recopilar los datos del diario de registro de varios dispositivos.

Las entradas del archivo del diario de registro tienen el siguiente significado:

No. Numero de mensaje
Time stamp Marca de tiempo de la entrada del diario de registro
Status (x) - Se ha activado el mensaje.

() - Se ha desactivado el mensaje.

Message Texto del mensaje (en el idioma de manejo configurado)
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6.4.2 Transferir configuracion
Parametrizacion » Control sistema » Transferir configuraciéon

Todos los ajustes del dispositivo pueden guardarse en una tarjeta de memoria (Data Card
ZU1080-P-*-D): = Tarjeta de memoria, p. 98

Nota: La Data Card insertada se muestra en la pantalla.

- Al seleccionar "Configuracién": "Guardar”, se escriben todos los ajustes del dispositivo (excepto el
codigo de acceso) en la Data Card. En el archivo de copia de seguridad generado en la Data Card:
param/config.par

- Al seleccionar "Configuracién": "Cargar", se leen todos los ajustes del dispositivo desde la Data Card
y se adoptan en el dispositivo.

Transferencia de todos los ajustes del dispositivo desde un dispositivo a otros
dispositivos
Requisitos

« Los dispositivos tienen un equipamiento idéntico de hardware.

« Opciones TAN (funciones adicionales):

Todas las opciones TAN necesarias deben habilitarse para que puedan transferirse.

Pasos
01. Parametrizacién » Control sistema » Transferir configuracion
02. Punto de menu "Configuraciéon": "Guardar"

03. Con la softkey derecha: Ejecutar, iniciar la transferencia.
V' Los ajustes del dispositivo se guardan en la Data Card.

04. Submenu Abrir/cerrar tarjeta de memoria
05. Con la softkey derecha: Cerrar, finalizar el acceso a la tarjeta de memoria.

06. Retirar la Data Card.
V' Los ajustes del dispositivo pueden transferirse a otros dispositivos equipados de forma idéntica.

07. Insertar la Data Card en la que estan guardados los ajustes del dispositivo en el siguiente dispositi-
VO que se va a parametrizar.

08. Parametrizacién » Control sistema » Transferir configuracion
09. Punto de menu "Configuracién": "Cargar”

10. Con la softkey derecha: Ejecutar, iniciar la transferencia.
v/ La Data Card lee y adopta los ajustes del dispositivo.

11. Submenu Abrir/cerrar tarjeta de memoria
12. Con la softkey derecha: Cerrar, finalizar el acceso a la tarjeta de memoria.
13. Retirar la Data Card.
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6.4.3 Juegos de parametros
Parametrizacion » Control sistema » Juegos param.

Protos Il ofrece dos juegos de parametros completos conmutables (A/B) para diferentes tareas de
medicidn. A través de un contacto de relé se puede sefalizar el juego de pardmetros que estd activo
en ese momento. —> Contactos derelé, p. 69

El juego de parametros "B" solo admite el ajuste de los parametros relacionados con el proceso.

Guardar juego de parametros
El juego de pardmetros activo se transfiere a la Data Card.

Nota: El juego de parametros guardado en la Data Card se sobrescribe.

Cargar juego de parametros

Un juego de parametros guardado en la Data Card se transfiere al dispositivo.

Nota: Esto sobrescribe el juego de parametros actual en el dispositivo.

Con la opcion TAN FW4400-102 se pueden guardar hasta 5 juegos de parametros en la Data Card.
Juegos de pardmetros 1-5 (FW4400-102), p. 109

Conmutacion de los juegos de parametros A/B

El elemento de control para la conmutacién de los juegos de pardmetros (entrada del optoacoplador o
softkey) se define en:

Parametrizacién » Control sistema » Control de funciones

El juego de parametros activo en este momento se visualiza en la linea de estado mediante un picto-
grama:

B
m

0...2V CA/CC: Juego de parametros A activo
10...30V CA/CC: Juego de parametros B activo

Nota: La seleccidn no tiene efecto cuando se utilizan juegos de parametros de una tarjeta de memo-
ria. Es posible cambiar entre los juegos de pardmetros Ay B si estan guardados en el dispositivo.

6.4.4 Control de funciones
Parametrizacion » Control sistema » Control de funciones
Las siguientes funciones pueden activarse mediante la softkey o la entrada OK2 del optoacoplador:
Entrada OK2:

+ Desactivada

« Conmutacidn de juegos de parametros = Juegos de pardmetros, p. 50
Softkey izquierda/derecha:

+ Desactivada

« Rotacion de valores

« Conmutacién de juegos de parametros

« Menu favoritos = Menu favoritos, p. 76

« Servicio Unical (en un médulo MSU insertado)
Profibus DO2 (en un médulo COMPA insertado):

+ Desactivado

+ Juego de pardmetros
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6.4.5 Bloques de calculo

Los bloques de calculo calculan parametros nuevos a partir de parametros existentes. Un bloque de
calculo siempre tiene dos moédulos de mediciéon con todos sus valores medidos como valores de
entrada.

Adicionalmente se considera el estado general del dispositivo (sefiales NAMUR).
A partir de los pardmetros se calcula:

- Diferencia de los valores medidos (seleccion en funcién del sensor)

Ratio (relacion)

Passage (capacidad de paso)

Rejection (capacidad de rechazo)

Deviation (desviacion)

Célculo del valor pH a partir de la medicién dual de la conductividad (véase abajo)

- Especifico usuario (DAC): especificacion del usuario

Activar y parametrizar bloques de calculo

En caso de tres médulos de medicion pueden surgir las siguientes combinaciones como bloques de
calculo: I+ 11, T+ 111, 11+ 111

Se pueden activar dos bloques de calculo.
01. Parametrizacién » Control sistema » Bloques de calculo

02. Seleccionar la combinacién de parametros.

[m 8,06 pH

W [ 24,0°C
| Bloques de célculo (Admin.) |
Calculo w pH, pH
Sensor A w[i] Memosens pH
Sensor B w[i  Memosens pH
Calculo clil w Cond, Cond
Sensor A w[i] Mobdulo COND 3400-041

Volver ||

03. 2 softkey izquierda: Volver

04. Desplazarse hacia abajo con la tecla de flecha y seleccionar el bloque de célculo.

Nota: Los bloques de calculo se visualizan en la parametrizacion como médulos, con el comple-
mento [Cl] o [CII].

Vv

| Parametrizacién (Admin.) |

L = pH analégico
o [@ Médulo MS 3400-160
L o Memosens Cond
o [ Mdédulo COND 3400-041
(wf [c1] Calculo Cond, Cond

Volver ||

05. Parametrizar bloque de calculo.
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V4

2y

m 8,06 pH
24,0°C

| Calculo Cond, Cond (Admin.)

Dif. temperatura w Dif. = (B-A)

W¥| Desact.

Dif. resistividad A 4IDif. = (A-B)

Ratio w| Dif. = (B-A)

Passage W | Dif. = abs(A-B)
Volver ||

Combinaciones de parametros en el bloque de calculo

Combinaciones de
parametros

pH + pH

Cond + Cond
Condl + Condl
Cond + CondI

Oxi + Oxi

Bloque de calculo

pH/pH

Cond/Cond

Oxi/Oxi

Knick >

Parametros calculados por el bloque de calculo

Diferencia de temperatura
Diferencia de valor pH
Diferencia de redox

Diferencia de voltaje pH
Diferencia de temperatura
Diferencia de conductividad
Diferencia de resistividad
Ratio (relacion)

Passage (capacidad de paso)
Rejection (capacidad de rechazo)
Deviation (desviacién)

Valor pH

Diferencia de saturacion %Aire
Diferencia de saturacion %0,
Conc. diferencia (liquido)
Conc. diferencia (gas)

Diferencia de temperatura

°C

pH

mV

mV

°C

S/cm
Qcm
S/cm [%]
S/cm [%]
S/cm [%]
S/cm [%]
pH
%Aire
%0,
mg/I
%vol

°C

Férmulas de calculo

Parametro Férmula de calculo Rango
Diferencia Dif.=A—-B Pardmetro
(seleccionable en el menu) Dif =B — A

Dif. = abs(A — B)
Ratio (solo Cond/Cond) Cond A/CondB 0,00...19,99
Passage (solo Cond/Cond) Cond B/ Cond A x 100 0,00...199,9
Rejection (solo Cond/Cond) (Cond A-CondB)/Cond A x 100 -199,9...199,9
Desviacion (solo Cond/Cond) (Cond B-Cond A) / Cond A x 100 -199,9...199,9
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Ejemplo de aplicacion

Medicion del valor pH del agua de alimentacion de calderas en la tecnologia de centrales
eléctricas

Cuando se controla el agua de alimentacién de calderas en centrales eléctricas, el valor pH puede
calcularse a partir de una medicién de conductividad dual en determinadas condiciones. Para ello,
se mide la conductancia del agua de alimentacién de calderas antes y después del intercambiador
de iones. Este método de medicion indirecta del valor pH, utilizado con frecuencia, requiere
relativamente poco mantenimiento y presenta la siguiente ventaja:

una mera medicién del valor pH en agua ultrapura es muy critica. El agua de alimentacién de calderas
es un medio bajo en iones. Esto requiere el uso de un electrodo especial, que debe calibrarse conti-
nuamente y que, por lo general, no tiene una larga vida util.

Para la medicion de la conductividad antes y después del intercambiador de iones se utilizan dos
sensores. A partir de los dos valores calculados de conductividad se determina el valor pH.

| Punto de mediciénde |, , . R pH
* conductividad 1 Médulo COND1 »
Intercambiador Bloque de célculo
de cationes
Punto de mediciénde |, , . R ¢ (NaOH) [mmol/I]
conductividad 2 Médulo COND2 > .
v Solo pantalla secundaria

Calculo de la concentracion de sosa caustica/valor pH:
c(NaOH) = (Cond1 -/, Cond2) / 243
pH =11+ log[c(NaOH)]
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Rango de pH recomendado:

10 £ 0,2 para sobrepresién de servicio < 136 bar o
9,5 £ 0,2 para sobrepresién de servicio > 136 bar
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MuS/cm
Conductividad medida después del intercambiador de cationes (Cond2)

Acondicionamiento del agua de la caldera de circulacién natural con hidréxido de sodio. Relaciéon
entre el valor pH y la conductividad medida antes o después del intercambiador de cationes.
Fuente: Anexo relativo a la directiva VGB para agua de alimentacién de calderas, agua de calderas y
vapor de generadores con una sobrepresion de servicio admisible superior a 68 bar (VGB-R 450 L,
edicién 1988)
6.4.6 Fecha/hora
Parametrizacién » Control sistema » Fecha/hora
La horay la fecha del reloj de tiempo real incorporado son necesarias para:

« el control de los ciclos de calibracion y limpieza

« laindicacion de la hora en la pantalla

« la asignacion temporal de los datos de calibracion en la cabeza del sensor de sensores digitales

« las funciones de diagndstico, p. ej., la marca de tiempo de las entradas del diario de registro
Nota: ;Sin conmutacién automatica del horario de invierno al horario de verano!

6.4.7 Descripcion punto de medicion
Parametrizacion » Control sistema » Descripcion punto medicion

Puede indicarse la informaciéon sobre el punto de medicién y las anotaciones (p. ej. fecha del ultimo
mantenimiento):

« Seleccion de los puntos: Teclas de flecha izquierda/derecha
+ Seleccion de los caracteres A-Z0-9 _ #* +-/: < => Espacio: Teclas de flecha arriba/abajo

Si se usan sensores Memosens, también se puede indicar una descripcién del punto de medicién por
cada canal de sensor. Las entradas se llevan a cabo en el menu de parametrizacion del respectivo
sensor Memosens.
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Indicacién de la descripcion del punto de medicion en el menu Diagnosticos

Descripcion punto de medicion, p. 80

6.4.8 Actualizacion del firmware

Parametrizacién » Control sistema » Actualizacion del firmware

Nota: Primero, revise si una actualizacion del firmware es relevante para su dispositivo.
La version actual del firmware puede consultarse en:
Seleccionar menu » Diagnosticos » Descripcion del dispositivo

Nota: A partir del firmware 01.03.00 ya no se requiere la opcién TAN FW4400-106 para una actualiza-
cién del firmware.

Para una actualizacion del firmware se requiere una FW Update Card.

Tipos de tarjeta de memoria, p. 100

Nota: El menu solo se muestra si se ha insertado la FW Update Card.

El dispositivo tiene la capacidad de sustituir el propio firmware (el programa de servicio) por la version
de FW suministrada en la FW Update Card ("Update").

iAVISO! El dispositivo no esta listo para la medicién durante la actualizacién del firmware. Las salidas
se encuentran en un estado indefinido. La parametrizacion debe comprobarse después de una actua-
lizacién del firmware.

Nota: Antes de actualizar el firmware del microcontrolador estdndar se recomienda guardar la versién
anterior en la FW Update Card.

Ejecucion de la actualizacion del firmware con la FW Update Card

Manejo de la FW Update Card - Tarjeta de memoria, p. 98

01.
02.

03.
04.

05.

06.
07.
08.

09.
10.
11.

Aflojar los tornillos del envolvente de la unidad frontal y abrir el dispositivo.

Insertar la FW Update Card en el puerto de la tarjeta de la unidad frontal.

v En la pantalla se muestra el simbolo de la FW Update Card.

Cerrar el dispositivo y apretar los tornillos del envolvente en cruz. Par de apriete 0,5...2 Nm.

Si es necesario, realizar una copia de seguridad del firmware (FW) instalado hasta el momento en
el dispositivo:

Seleccionar menu » Parametrizacién » Control sistema » Actualizacion del firmware » Guardar firmware
Iniciar la copia de seguridad con la softkey derecha: Iniciar.

V/ Tras finalizar el proceso de almacenamiento, el dispositivo pasa al modo de medicién.

Cargar actualizacién del firmware:
Seleccionar menu » Parametrizacion » Control sistema » Actualizacion de firmware » Actualizacion firmware

Seleccionar la version respectiva con las teclas de flecha.
Confirme con enter.

Inicio de la actualizacién del firmware con la softkey derecha: Iniciar.
v Tras finalizar la actualizacion del firmware, el dispositivo pasa al modo de medicién.

Una vez finalizadas las actualizaciones, abrir la unidad frontal y retirar la FW Update Card.
Cerrar el dispositivo y apretar los tornillos del envolvente en cruz. Par de apriete 0,5...2 Nm.

Comprobar la parametrizacion.

Actualizar firmware del médulo

Una actualizacion del firmware también puede realizarse para un médulo determinado:

01.
02.
03.

Seleccionar Actualizar médulo .
Seleccionar el médulo respectivo.
Continuar como se indica arriba.

Nota: El firmware de algunos médulos consta de dos componentes (APP y COM) que deben actuali-
zarse ambos.
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6.4.9 Activacion de opciones
Parametrizacion » Control sistema » Activacion de opciones

Las funciones adicionales (opciones TAN) amplian la funcionalidad del sistema de dispositivos. Las op-
ciones TAN son especificas de los dispositivos. Por este motivo, al solicitar una opcion TAN también se
debe indicar el nimero de serie del dispositivo, ademas del codigo de orden de esta funcién. El fabri-
cante proporciona un TAN (numero de transaccion) que permite habilitar la funcion adicional. Este
TAN solo es valido para el dispositivo con el nimero de serie respectivo.

El numero de serie de su dispositivo se encuentra en:

Diagnosticos » Descripcion del dispositivo

4]

diag
| Descripcién del dispositivo |

Modulo FRONT 4400-011

Frente de mando

Hardware: 1.1, Firmware: 01.03.00
Numero de serie: 00000815
ERONMl BASE M M

Volver ||

Nota: Para Protos se debe indicar el nimero de serie del médulo FRONT, ya que alli se guarda el con-
trol del sistema.

Vista general y descripcién de las distintas opciones TAN — Opciones TAN, p. 101

Activacion de una opcion TAN
01. Parametrizacién » Control sistema » Juegos Activacion de opciones
02. Seleccione la opcidn que desea habilitar.

03. Establezca el ajuste "Activo” usando las teclas de flecha.
V' Introduzca el TAN en el mensaje de solicitud. Se muestra el nimero de serie actual.

04. Introduzca el TAN y confirme con OK.
v La opcion estara disponible.

Nota: Una opcién TAN activada puede desactivarse y reactivarse sin tener que volver a introducir
el TAN.
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6.4.10 Diario de registro
Parametrizacién » Control sistema » Diario de registro

Eliminacion de las entradas del diario de registro:

| Borrar diario de registro (Admin.) |

iSe eliminaran todas las entradas!

Borrar diario de registro i 4\

No

Volver ||

Indicacion de las entradas del diario de registro:
Diagndsticos » Diario de registro —> Diario de registro, p. 79
Registro en la Data Card:

Parametrizacion » Control sistema » Tarjeta de memoria > Tarjeta de memoria, p. 48

6.4.11 Audit Trail (opcion TAN FW4400-081)

Parametrizacion » Control sistema » Audit Trail

Nota: El menu solo se muestra si se ha activado la opcién TAN.

Asignacion de los médulos de comunicacion para las funciones de Audit Trail:

V4

| Audit Trail (Admin.) |
Canal Rem. Login  w [MCOMPA 4400-082
Canal reg.cal. w [l COMPA 4400-082
Canal registro w [ COMPA 4400-082

Detalles registro W Estandar

Volver ||

Descripcion de las funcion de Audit Trail = Audit Trail (FW4400-081), p. 115

6.4.12 Tabla de tampones de pH (opcion TAN FW4400-002)
Parametrizacion » Control sistema » Tabla de tampones

Nota: El menu solo se muestra si se ha activado la opciéon TAN.

Ver también
-» Tabla de tampones de pH: entrada del juego de tampones individual (FW4400-002), p. 102

6.4.13 Tabla de concentraciones (opcion TAN FW4400-009)
Parametrizacion » Control sistema » Tabla de concentraciones

Nota: El menu solo se muestra si se ha activado la opcién TAN.

Ver también
=» Determinacion de la concentracién (FW4400-009), p. 104
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6.4.14 Restaurar reglajes de fabrica
Permite restablecer la parametrizacién al estado de suministro:
Parametrizacion » Control sistema » Restaurar reglajes de fabrica

iAVISO! Tras confirmar con "Si", todas las parametrizaciones individuales se sobrescriben con los regla-
jes de fabrica.

6.4.15 Introduccion del codigo de acceso

Parametrizacién » Nivel administrador » Control sistema » Introd. codigo

Cédigos de acceso (reglaje de fabrica)

Calibracion 1147
Mantenimiento 2958
Nivel operador 1246
Nivel administrador 1989

Los cédigos de acceso pueden modificarse o desactivarse.
Nota: El codigo de acceso para el nivel administrador no puede desactivarse.

Nota: Si pierde el cédigo de acceso del administrador, el acceso al sistema quedara bloqueado. El fa-
bricante puede generar un TAN de recuperacion. En caso de alguna pregunta, contacte con Knick
Elektronische Messgerate GmbH & Co. KG usando la informacion proporcionada en la pagina final de
este documento.
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6.5 Parametrizacion del modulo FRONT

Nota: El modo Control funciéon (HOLD) esta activo.

Submenu Descripcion

Idioma Idioma de la interfaz de usuario: alemén (reglaje de fabrica), inglés, francés, italiano,
espanol, portugués, chino, coreano, sueco

Unidades/formatos Unidad de temperatura °C (reglaje de fabrica) o °F.
Otras unidades y formatos segun el pardmetro seleccionado, p. j., presion en mbar,
kPa, psi

Formato de visualizacion pH xx.xx 0 xx.x

Pantalla de medicion Valores que se van a mostrar (hasta 8)
- Configuracién de la pantalla de medicion, p. 60

Pantalla Color pantalla, brillo y desactivacién automatica de la pantalla (reglaje de fabrica:
ninguno) - Pantalla, p. 65

Registro de valores medidos  Opcion TAN FW4400-103: Registro de los valores medidos y valores adicionales
- Registro de valores medidos (FW4400-103), p. 112

Ademas, es posible ajustar si el LED debe parpadear durante el control de funcién.

Vv

| Médulo FRONT (Admin.) |
wEspanol

g’ Unidades/formatos

d' Pantalla de medicion

g Pantalla
LED Control funciéon wParpadeo

par

Volver | |
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° o s

6.5.1 Configuracion de la pantalla de medicion
Parametrizaciéon » Médulo FRONT » Pantalla de medicion

01. Definir la cantidad de los valores que se van a mostrar:
2 valores (1 canal), 2 valores (2 canales), 4 valores (2 canales),
2 valores, 4 valores, 6 valores, 8 valores

02. Sies necesario, asignar los canales y seleccionar los pardmetros que se deben mostrar.
03. Confirmar con enter.

Pantalla de medicion 2 valores ejemplo

Seleccion Resultado

Seleccién de dos pardmetros a partir de los canales de medicién y la unidad base

w 2 val 4 valores (2 canales)
1.er valor S D valores|
2.°valor w Desd 4 valores

6 valores

8 valores

Seleccionar la cantidad de valores.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad Desact.
[1] Entrada de corriente
2.2 valor [ valor pH

[1] Temperatura
[1] Voltaje pH

Seleccionar el primer pardmetro con canal.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad [l] Corriente del sensor (25 °{)
1.er valor [il] Presién de proceso
Salida de corriente 1 ® (M 7 0 8
&pH -
Fecha
Seleccionar el segundo pardmetro. @ 1 0 u 2 6
Confirmar la seleccién con enter. |

Continuar con meas p -
inu Hora 09:13 4 Menu favoritos

(1) primer valor
(2) segundo valor
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Pantalla de medicion 2 valores (1 canal) ejemplo

Seleccion

Knick >

Resultado

Seleccion de dos pardmetros dentro de un canal de medicién:

Canal 1
1.er valor med.

2.2 valor med.

A 212 valores (1 canal)
w [1] 2 valores (2 canales)
4 valores (2 canales)
2 valores

4 valores

Seleccionar la cantidad de valores y canales.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad

1.er valor med.
2.2valor med.

W 2 valores (1 canal)

Desact.

[0] Memosens pH

[ Analégico Oxi

[ Médulo COND 3400-041

Asignar un médulo al canal.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
Canal 1

1.er valor med.

2.2 valor med.

W 2 valores (1 canal)

w [1] M Desact.

s dI[1] Valor pH

w | [1] Temperatura
[1] Voltaje pH

Seleccionar el primer pardmetro para el moédulo.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
Canal 1

1.er valor med.

2.2 valor med.

Seleccionar el segundo parametro para el médulo.

W 2 valores (1 canal)

w [1] M Desact.
w | [1] Valor pH
w | [1] Temperatura

[1] Voltaje pH

Confirmar la seleccion con enter.

Continuar con meas.

“Fem 9.89
N 178 mV

Hora 09:13 & Menu favoritos

(1) primer valor en el canal |
(2) segundo valor en el canal |
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Pantalla de medicion 2 valores (2 canales) ejemplo

Seleccion

Resultado

Seleccion de dos parametros en dos canales de medicién:

Canal 1
1.er valor med.

2.2 valor med.

Seleccionar la cantid

w 2 val 4 valores (1 canal)
w Desg

w Desd 4 valores (2 canales)

2 valores
4 valores

2 valores (2 canales)

ad de valores y canales.

Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad

1.er valor med.
Canal 2

W 2 valores (2 canales)

Desact.

[0] Memosens pH

[ Analégico Oxi

[ Médulo COND 3400-041

Asignar un modulo al primer canal.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
Canal 1

1.er valor med.

Canal 2

W 2 valores (2 canales)

w [1] M Desact.

s dI[1] Valor pH

w Desaft] Temperatura
[1] Voltaje pH

Seleccionar el parametro para el primer canal.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
Canal 1

1.er valor med.

W 2 valores (2 canales)

Desact.
[1] Memosens pH

[ Analégico Oxi

[1] Médulo COND 3400-041

Asignar un médulo al segundo canal.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
Canal 1

1.er valor med.
Canal 2

1.er valor med.

W 2 va| Desact.

A ALY 1] Conductividad

w | [l] Temperatura
w [l M [11] Salinidad
w | [11] Resistividad

Seleccionar el parametro para el segundo canal.
Confirmar la seleccién con enter.

Continuar con meas.

“Mew 9.89
“ 178 mV

Hora 09:13 4 Menu favoritos

(1) primer valor en el canal |
(2) segundo valor en el canal Il
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Pantalla de medicion 4 (6, 8) valores ejemplo

Seleccion Resultado

Seleccién de cuatro (seis, ocho) pardmetros desde cualquier canal de medicién y la unidad base

w 2 val 4 valores (2 canales)
1.er valor w Desd 2 valores
2.°valor w Desa

6 valores

8 valores

Seleccionar la cantidad de valores.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad Desact.
[1] Entrada de corriente
2.2 valor [ Valor pH

3.er valor [1] Temperatura
4.0 valor [ Voltaje pH

Seleccionar el primer pardmetro.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
1.er valor [1] Conductividad
[] Temperatura
3.er valor [T Salinidad

4.0 valor [il] Resistividad

Seleccionar el segundo pardmetro.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad [1] Entrada de corriente
1.er valor [] valor pH
2.2 valor [1] Temperatura

[T Voltaje pH
4.0 valor [1] Conductividad

Seleccionar el tercer parametro.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad [1] Conductividad I
1.er valor [1] Temperatura |I|© m o
2.2 valor [1] Salinidad I ® ®

|J_S
3.er valor pH 4-00 1-1 3 cm
[0] Conductancia I ® & m &

Seleccionar el cuatro pardmetro con canal. 1 78mv 0.00 MQcm
Confirmar la seleccién con enter.
Continuar con meas.

@

Hora 09:13 > Mend favoritos

(1) primer valor
(2) segundo valor
(3) tercer valor
(4) cuarto valor
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Pantalla de medicion 4 valores (2 canales) ejemplo

Seleccion

Resultado

Seleccidn de cuatro parametros en dos canales de medicién:

Canal 1
1.er valor med.

2.2 valor med.

w 2v| 2 valores (1 canal)

v [0

2 valores

4 valores

2 valores (2 canales)

4 valores (2 canales)

Seleccionar la cantidad de valores y canales.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad

1.er valor med.
2.°valor med.
Canal 2

W 4 valores (2 canales)

Desact.

[0] Memosens pH

[ Analégico Oxi

[ Médulo COND 3400-041

Asignar un médulo al primer canal.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
Canal 1
2.°valor med.
Canal 2

W 4 valores (2 canales)

w [1] M Desact.

s dI[1] Valor pH

w | [1] Temperatura
w Des{ [1] Voltaje pH

Seleccionar el primer pardmetro en el canal 1.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
Canal 1

1.er valor med.

2.2valor med.

Canal 2

W 4 valores (2 canales)

w [1] M Desact.
w | [1] Valor pH
W | [1] Temperatura

L VI3 [1] Voltaje pH

Seleccionar el segundo parametro en el canal 1.
Confirmar la seleccién con enter.

Cantidad
Canal 1
1.er valor med.

2.2valor med.

W 4 valores (2 canales)

Desact.

[1] Memosens pH

[ Médulo COND 3400-041

[ Analégico Oxi

Asignar un modulo al segundo canal.
Confirmar la seleccién con enter.
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Seleccion

Canal 1

1.er valor med.
2.2 valor med.
Canal 2

1.er valor med.

w[1]M
v
v
w i M

v

[11] Conductividad

[l1] Temperatura
[11] salinidad

[i1] Resistividad
[1] Conductancia

Seleccionar el primer parametro en el canal 2.
Confirmar la seleccién con enter.

1.er valor med.
2.2 valor med.
Canal 2

1.er valor med.

2.2valor med.

v
v

w[i]M
v
v

[11] Conductividad
[i1] Temperatura
[11] Salinidad

[11] Resistividad

[11] Conductancia

Seleccionar el segundo parametro en el canal 2.
Confirmar la seleccién con enter.

Continuar con meas.

6.5.2 Pantalla

Parametrizacion » Médulo FRONT » Pantalla

Resultado

(1) primer valor en el canal |
(2) segundo valor en el canal |
(3) primer valor en el canal Il

o &S
pH 4.00

@

Knick >

[ & ®
1.135%

®@
o-ooMQcm

> Mend favoritos

(4) segundo valor en el canal Il

El brillo y el contraste de la pantalla pueden adaptarse. Son posibles los siguientes ajustes:

Punto de menu

Brillo
Contraste

Auto desact.

Nota sobre la desactivacion de la pantalla

Descripcion

Reglaje de fabrica: 70 %

Reglaje de fabrica: 0 %

Ninguno (reglaje de fabrica), después de 5 min, después de 30 min

Segun la parametrizacién, la pantalla se apaga completamente 5 o0 30 minutos después de la Ultima
pulsacion de las teclas. Al pulsar una tecla cualquiera, se vuelve a activar la pantalla.

6.5.3 Registro de valores medidos (opcion TAN FW4400-103)

Parametrizacion » Médulo FRONT » Registro de valores medidos

El registro de valores medidos registra los valores medidos y los valores adicionales segun su parame-
trizacion. En la pantalla del Protos Il se representan graficamente las ultimas 100 entradas.

El menu solo se muestra si se ha activado la opcion TAN.

Ver también

Registro de valores medidos (FW4400-103), p. 112
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6.6 Parametrizacion del modulo BASE

Las siguientes entradas y salidas estan disponibles:

- Dos salidas de corriente de 0/4... 20 mA configurables de forma activa o pasiva para la transferen-

cia, p. €]., del valor medido y la temperatura

Salidas de corriente, p. 66

« Cuatro salidas de conmutacién con aislamiento galvanico de libre configuracion
Contactos derelé, p. 69

+ Dos entradas de control digitales OK1 y OK2

6.6.1 Salidas de corriente

Entradas de control, p. 74

Parametrizacion » Médulo BASE » Salida de corriente |...

Las salidas de corriente estan desactivadas de fabrica. El médulo BASE ofrece 2 salidas de corriente.
Con un médulo OUT se puede ampliar el sistema con otras 2 salidas de corriente.

Parametros ajustables para las salidas de corriente:

Parametro

Uso
Parametro

Caracteristica

Desarrollo de las curvas
caracteristicas, p. 68

Salida

Inicio 0(4) mA

Fin (20 mA)

Filtro de salida

Control funcion

Comportam. con mensajes

Reglaje de
fabrica

Desact.

Lineal

4..20mA

0s

Ultimo valor
medido

Desact.

Descripcion

Activar/desactivar la salida de corriente.
En funcion del equipamiento del médulo

Lineal

Trilineal (se requiere la entrada de puntos clave adicionales)

Funcion (se requiere la entrada de un punto del 50 %)

Logaritmica

Tabla (con opcién TAN FW4400-006 "Caracteristica de la corriente")
Curva caracteristica de corriente (FW4400-006), p. 103

Rango de la corriente de salida4...20mA 00...20 mA
Inicio del intervalo de medicién (reglaje de fabrica en funcién del
pardmetro seleccionado)

Fin del intervalo de medicién (reglaje de fabrica en funciéon del
pardmetro seleccionado)

Entrada de la constante temporal de filtro = Filtro de salida, p. 69

Comportamiento de la salida de corriente en el estado de funciona-
miento Control funcién:
Valor medido actual, ultimo valor medido, valor fijo

Corriente con control de funcién (HOLD), p. 69

Comportamiento de la salida de corriente en caso de un mensaje de
fallo: Desact., 3,6 mA, 22 mA

Entrada de un tiempo de retardo de 0...600 s en caso de mensaje de
fallo
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Ajuste del intervalo de medicion

Ejemplo 1:intervalo de medicién pHO0... 14 Ejemplo 2: intervalo de medicién pH5...7
Ventaja: resolucion mas alta en el rango de interés

[mA] [mA]

201 20 1 /

0 5 7 14 [pH] 4

5 7 [pH

Parametrizacién para el ejemplo 2:

WV
| Salida de corriente 11 (Admin.) |
Parametro w [ Valor pH
Caracteristica w Lineal
Salida w 4.20mA
Inicio 0(4) mA pH 5.00
Fin (20 mA) pH 9.00
Volver ||
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Desarrollo de las curvas caracteristicas

Curva caracteristica lineal

La corriente de salida sigue al parametro lineal.

Salida4...20 mA, margenpHO ... 14

20
16 /,/
< /
= 12 /
8 /1/
4 /
0 2 4 6 8 10 12 14
Inicio pH Fin

Curva caracteristica trilineal/bilineal

Knick >

Salida4 ... 20 mA, margen pH5...9
20

5 6 7 8 9
Inicio pH Fin

Requiere la entrada de dos puntos clave adicionales.

Trilineal: Los puntos de vértice (1) y (2) tienen valores

diferentes.

Salida4...20 mA, margenpHO ... 14

20

B

/

/!
T

),
8 /’y
4 1
0O 2 4 6 38 10 12 14
Inicio pH Fin

Curva caracteristica funcion/logaritmica

Bilineal: Los puntos de vértice (1) y (2) tienen los mismos
valores.

Salida4...20 mA, margenpH5...9
20

DT |

2)

Inicio pH Fin

Desarrollo no lineal de la corriente de salida, permite una medicién a lo largo de varias décadas, por
ejemplo, la medicion de valores muy pequefios con una resolucion elevada, asi como la medicion de
valores grandes (resolucién minima). Requiere la entrada del valor para el 50 % de la corriente de salida.

Caracteristica: Funcién con entrada de valor del 50 % (1)

Salida4 ... 20 mA, margen 1 ... 100 uS/cm

20,0

16,0

-~

7

< 12,0
€

8,0

4,0 %

Inicio

pS/cm

0 16 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Fin

Caracteristica: Logaritmica

Salida4 ... 20 mA, margen 1 ... 1000 pS/cm

20,0
160 /4/
<120 /
80
40

T
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Inicio pS/cm Fin
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Filtro de salida

Para calmar la salida de corriente es posible conectar un filtro de paso bajo con una constante de tiem-
po ajustable. Con un salto en la entrada (100 %) se tiene un nivel del 63 % después de alcanzar la cons-
tante de tiempo en la salida. La constante de tiempo puede ajustarse en el rango de 0...120s.Si la
constante de tiempo se ajusta a 0 s, la salida de corriente sigue al parametro de entrada.

Nota: El filtro solo actua sobre la salida de corriente, no sobre la pantalla, los valores limite o el contro-

lador.
> .

Parametro 0 (4)..20 mA

Constante de tiempo 0...120 s

Corriente con control de funcion (HOLD)
Segun la parametrizacién, las salidas de corriente adoptan uno de los siguientes estados:
- Valor medido actual: el valor medido actual se emite en la salida de corriente.

« Ultimo valor medido (reglaje de fabrica): el valor medido por ultima vez se retiene en la salida de
corriente.

- Valor fijo: la salida de corriente proporciona un valor ajustado fijo 0... 22 mA.

6.6.2 Contactos derelé
Parametrizaciéon » Médulo BASE... » Contacto K...

El médulo BASE tiene 4 contactos de relé (capacidad de carga max. de 30V/3 A CA/CC respectivamen-
te). Los contactos K1 ... K3 son ajustables. El contacto K4 esta previsto para el mensaje de fallo.

Con un médulo OUT se puede ampliar el sistema con otros 4 contactos de relé.

Los contactos pueden parametrizarse de forma independiente entre si como contacto de trabajo o
contacto de reposo:

Punto de menu Seleccion Descripcion
Tipo contacto Normal. abierto N/A El contacto de relé se cierra cuando se activa.
Normal. cerrado N/C El contacto de relé se abre cuando se activa.

Las demas posibilidades de ajuste dependen del uso seleccionado.

Notas sobre la asignaciéon — Contactos de relé: conexion de proteccion, p. 33
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Uso de los contactos de relé
Son posibles los siguientes usos:
« Desactivado
- Fallo
« Mantenimiento requerido
« Fuera de la especificacion
+ Control funcién
- Valor limite
« Contacto de limpieza
« Contacto limpieza (canal) (en caso de uso de dos canales)
+ Juego de parametros B activo
+ Salida USP (con médulo de medicién de la conductividad)
+ Sensoface
«+ Canal Sensoface (en caso de uso de dos canales)
+ Unical (con médulo MSU4400-180)

Uso: Fallo
01. Modulo BASE » Contacto K...
02. Uso:Fallo

03. Parametrizar contacto.

El fallo estd activo:
« Sise ha excedido o no se ha alcanzado un valor parametrizado "Fallo Hi" o "Fallo Lo"
« Sise han excedido los limites del rango de medicion del dispositivo
« Con otros mensajes de fallo

Esto significa que el dispositivo de medicién no esta funcionando correctamente o que los pardmetros
de proceso han alcanzado un valor critico.

Con "Control funcién" (HOLD) no se activa el contacto de relé.

Uso: Mantenimiento requerido
01. Modulo BASE » Contacto K...
02. Uso:Mant. requerido
03. Parametrizar contacto.
Mantenimiento requerido esta activo:
« Siaparecen mensajes que hacen necesario un mantenimiento

Esto significa que el dispositivo de medicién aln funciona correctamente, pero que debe realizarse un
mantenimiento, o que los pardmetros de proceso han alcanzado un valor que requiere de interven-
cion. Ejemplo tipico: El transmisor ha reconocido un sensor desgastado.

Con "Control funcién" (HOLD) no se activa el contacto de relé.
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Uso: Fuera de especificacion

01. Modulo BASE » Contacto K...

02. Uso: Fuera de la especificacion
03. Parametrizar contacto.

Fuera de la especificacién esta activo:

«+ Sise ha excedido o no se ha alcanzado un valor parametrizado "Fuera de espec. HI" o "Fuera de
espec. LO"

« Si el dispositivo ha detectado desviaciones de las condiciones ambientales y de proceso
admisibles

« Si hay fallos que indican que la incertidumbre de medicién probablemente es superior a la que se
esperaria en condiciones de funcionamiento normales

Con "Control funcién" (HOLD) no se activa el contacto de relé.

Uso: Control funcién
01. Modulo BASE » Contacto K...
02. Uso: Control funcion
03. Parametrizar contacto.
El control de funcién (HOLD) esta activo:
« Durante la calibracién (solo el canal respectivo)
« Durante el mantenimiento (generador de corriente, test de relés)
« Durante la parametrizacién en el nivel operador y el nivel administrador
« Durante un ciclo de limpieza automatico
Las salidas de corriente se comportan como se han parametrizado:
Parametrizacion » Médulo BASE » Salida de corriente | » Control funcién
Uso: Limite
01. Modulo BASE » Contacto K...
02. Uso:Valor limite

03. Parametrizar contacto.

| Contacto K1 (Admin.) |

Uso W Limite

Parametro @ [ Valor pH

pH3,00

Histéresis pH 0,10

Direccién W Minimo

Tipo contacto ¥ Normal. abierto N/A
Volver '|  Volveramed. |

Histéresis

La histéresis impide que pequenas fluctuaciones del valor medido en torno al valor limite activen
constantemente un proceso de conmutacion.

La histéresis puede parametrizarse y activarse con un tiempo de retardo de conexion o de
desconexion.

Un pictograma en la pantalla de medicién senala si el valor limite se ha excedido o no se ha alcanzado.
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El valor medido es inferior al limite ¥ El valor medido supera el limite i
Direccion efectiva: Carga Direccion efectiva: Carga
Senal
Histéresis +
Limite Limite
Histéresis -
! 1
Contacto
Contacto

Uso: Contacto de limpieza

Los contactos de relé pueden usarse para sefalizar un proceso de limpieza.

Comportamiento en el tiempo

Control funcion — -
ContactoK... — I L—

Tiempo de espera —
Duracién enjuague

Retardo de apagado —

Nota: El control de funcion (HOLD) se activa desde el inicio del tiempo de preparaciéon hasta el final
del retraso de seguimiento. Las salidas de corriente y los contactos de relé restantes se comportan de
acuerdo con la parametrizacién.

Parametrizacion del contacto de limpieza
01. Modulo BASE » Contacto K...
02. Uso "Contacto de limpieza"

03. Al seleccionar Uso: "Contacto limpieza (canal)":
Seleccionar canal.

04. Seleccionar Tipo contacto (p. €]. "Normal. abierto N/A").
05. Introducir Intervalo de limpieza .

06. Introducir Tiempo pre-limpieza .

07. Introducir Duracion limpieza .

08. Introducir Tiempo pre-medicion .

09. Entrada diario "Act./Desact.

Notas sobre la parametrizacion de la funcion "Contacto de limpieza"

- Hasta 3 funciones de limpieza (contactos K1 ... K3) pueden parametrizarse independientemente
entre si.

- Varias funciones de limpieza funcionan entre si de modo no sincrono.

- Un estado de funcionamiento existente "Control funcion" (HOLD) (p. €]. durante una parametriza-
cién) retarda la ejecucion de la funcién "Contacto de limpieza"

Si se selecciona Uso "Contacto limpieza (canal)" se asigna el contacto a un canal de sensor.
Ventaja: El estado de funcionamiento activado "Control funcion" (HOLD) solo es valido para el respecti-
vo canal de sensor.
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Uso: Salida USP

Activable en caso de uso de un médulo de medicién de la conductividad y de la utilizacién de la fun-
cion USP

01. Médulo BASE » Contacto K...
02. Uso: Salida USP
03. Asignar el canal USP.

04. Parametrizar contacto.

Uso: Sensoface
Los mensajes de Sensoface pueden emitirse a través de un contacto de relé.

Si se usan dos sensores, los mensajes de Sensoface respectivos pueden colocarse en diferentes contac-
tos:

01. Moddulo BASE » Contacto K...
02. Uso:"Canal Sensoface"

03. Seleccionar Canal.

WV

| Contacto K1 (Admin.) |
Uso W Canal Sensoface
Canal w|([]
Tipo contacto w| [l Memosens Cond
Retardo conexion 0s
Retardo descon. 0s

Volver ||

04. Parametrizar contacto.

Uso: Unical

Activable en caso de uso de un médulo MSU4400-180 y la conexién de un control electroneumatico
Unical 9000

01. Médulo BASE » Contacto K...
02. Uso: Unical
03. Seleccionar el mensaje que se va a sefalizar.

04. Parametrizar contacto.

| Contacto K1 (Admin.) |
Uso
Manten. adapt. de medios

Tipo contacto Manten. unidad basica

Retardo conexiér| Manten. de medios

Retardo descon. | Fallo de sonda

Volver ||

Consultar la descripcion en el manual de usuario Unical 9000/Protos Il 4400.
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6.6.3 Entradas de control
El modulo BASE tiene 2 entradas del optoacoplador digitales OK1, OK2.

Las siguientes funciones pueden activarse a través de las sefales de control (conforme a la parametri-
zacion):

- Entrada OK1 : desactivada, control de funcidn total o control de funcion del canal
« Entrada OK2 : desactivada, juego de parametros A/B

La funcion de la entrada del optoacoplador OK2 se determina en el Control sistema :
Parametrizacion » Control sistema » Control de funciones - Control de funciones, p. 50

El nivel de conmutacién de la sefal de control debe parametrizarse:
Nivel de entr. : activo 10...30V o activo< 2V

Los ajustes se efectian en el submenu Entradas de control OK1/OK2 :
Parametrizacion » Modulo BASE... » Entradas de control OK1/0OK2

Vv

| Entradas de control OK1, OK2 (Admin.) |

w Control funcion Canal

Can. OK1 w [l Memosens pH

Nivel de entrada OK1 w Activo 10..30V
OK2 w Juego param. A/B

Nivel de entrada OK2 ¥ Activo 10..30 V

Volver ||
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7 Calibracion/Ajuste

Consultar la descripcion en el manual de usuario del respectivo médulo.
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8 Diagndsticos

8.1 Funciones de diagnadstico

| Seleccionar menu I

par diag
Diagnésticos

Volver || Lingua/i8 S

Las funciones de diagndstico estan adaptadas a la recomendacion NAMUR NE 107.

8.1.1 Menu favoritos

Desde el modo de medicion es posible acceder directamente a las funciones de diagnoéstico mediante
una softkey. Para ello, se le debe asignar a la softkey la funcién Menu favoritos :
Parametrizacion » Control sistema » Control de funciones — Control de funciones, p. 50

Los "Favoritos" se determinan en el menu de diagnéstico.

Ajustar favorito
01. Presionar la tecla menu desde el modo de medicion.

02. Seleccionar con la tecla de flecha derecha el menu Diagnésticos y confirmar con enter.

| Seleccionar menu I

%' ﬂbaim

= ral

== par diag

Diagndsticos

Volver || Lingua/i& S

03. Seleccionar el submenu deseado.

04. Softkey derecha: Ajustar favorito
v/ Delante de la linea del menu aparece un simbolo de corazén. La funcién de la softkey cambia a
Eliminar favorito.
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| Diagnosticos

igVensajes|

Diario de registro
£ Descripcion del dispositivo
[ Médulo FRONT
[0 Médulo BASE
3 0 Médulo PH 3400-035

|| & Eliminar favorito

Eliminar favorito

01. Abrir el menu Diagnésticos y seleccionar el menu favoritos.

02. Softkey derecha: Eliminar favorito

Knick >

v/ El simbolo de corazén desaparece delante de la linea del menu. La funciéon de la softkey cambia

a Ajustar favorito.

4]

diag

| Diagndsticos

Diario de registro
€2 Descripcion del dispositivo
[ Médulo FRONT
[0 Médulo BASE
[0 [0 Médulo PH 3400-035

|| & Ajustar favorito
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8.1.2 Descripcion general de las funciones de diagndstico

En el modo Diagnésticos es posible acceder a los siguientes submenus sin interrupcién de la medi-
cion:

Submenus Descripcion
Lista de mensajes Indicaciéon de los mensajes activos - Lista de mensajes, p. 78
Diario de registro Visualizacién de los Gltimos 100 eventos con fecha y hora, p. €j., calibraciones,

mensajes de advertencia y de fallo, caida de tensién - Diario de registro, p. 79

Descripcion del dispositivo Informacién sobre todos los médulos conectados: tipo de médulo y funcion,
numero de serie, version de hardware, versién de firmware y opciones del
dispositivo - Descripcion del dispositivo, p. 79

Descripcion punto de medicion ~ Indicacion de la descripcion del punto de medicion y anotacion
Descripcion punto de medicion, p. 80

Audit Trail Opcién TAN FW4400-081: Indicacién de la informacién de usuario
Audit Trail (FW4400-081), p. 115

Modulo FRONT

Diagnéstico del modulo FRONT Indicacion de los resultados del autotest del dispositivo para el médulo FRONT

Prueba de pantalla Ejecucion de la prueba de pantalla
Prueba de teclado Ejecucion de una prueba de teclado
Médulo BASE

Diagnostico del médulo BASE  Indicacion de los resultados del autotest del dispositivo para el modulo BASE
Estado de entradas/salidas Indicador de estado de las entradas y salidas
Otros puntos de menu segun el equipamiento. Consultar la descripcién en el manual de usuario del
respectivo modulo.

8.1.3 Lista de mensajes

Todos los valores calculados por el médulo de medicién o el sensor pueden generar mensajes.

Visualizar mensajes
Diagnosticos » Lista de mensajes

Todos los mensajes de error activos se visualizan con la siguiente informacion en el punto de menu
Lista de mensajes: nUmero de mensaje, tipo de mensaje (simbolo NAMUR), canal, texto del mensaje.

Encontrard una vista general de los textos de mensajes con notas sobre la solucién de fallos en el
capitulo Solucién de fallos. = Solucién de fallos, p. 86
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8.1.4 Diario de registro

El diario de registro muestra los tltimos 100 eventos con numero de mensaje, fecha y hora directa-
mente en el dispositivo, p. ej., calibraciones, mensajes NAMUR, caida de tensidn. Los mensajes que
ocurren durante el estado de funcionamiento Control funcién (HOLD) no se guardan.

Acceso en: Diagnésticos » Diario de registro

]

diag

| Diario de registro |
F240 11/12/24 08:33 @ [1] Modo cal. activo

F240 11/12/24 08:21 & [1] Modo cal. activo

F032 11/12/24 08:13 [1] Sensor detectado

F029 11/12/24 08:13 o [1] Ningun sensor conectado
F029 11/12/24 08:05 & [1] Ningln sensor conectado
F227 11/12/24 08:05 Alimentacién activada

Volver || <>

Con las teclas de flecha arriba/abajo se puede pasar la pagina en el diario de registro hacia delante o
atras. Con la softkey derecha se puede mostrar el nUmero de mensaje.

En el control del sistema se pueden eliminar las entradas del diario de registro.
Parametrizacién » Control sistema » Diario de registro —> Diario de registro, p. 57

Al utilizar una Data Card se pueden guardar, segun la capacidad de memoria, por lo menos 20 000
entradas en la Data Card. - Tarjeta de memoria, p. 48

8.1.5 Descripcion del dispositivo

| Descripcion del dispositivo |

Médulo FRONT 4400-011

Frente de mando

Hardware: 1.1, Firmware: 01.03.00
Numero de serie: 00000815
ERONl BASE [ [

Volver | |

La siguiente informacion del dispositivo se muestra para la unidad base (médulo FRONT,
médulo BASE) y los médulos enchufados:

« Tipo de dispositivo y funcion
« Versiones de hardware
- Versiones de firmware
« Numero de serie
Accesible en: Diagnésticos » Descripcion del dispositivo
Seleccion de los distintos médulos con las teclas de flecha izquierda/derecha

Informacién sobre el historial del firmware (ChangelLog) — knick-international.com
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8.1.6 Descripcion punto de medicion

Diagnosticos » Descripcion punto medicion

Indicacién de la denominacién del punto de medicién y la anotacion

Entrada en el menu Parametrizacion » Control sistema » Descripcion punto medicion
-> Descripcién punto de medicion, p. 54

8.1.7 Funciones de diagndstico del modulo FRONT

Diagnostico del modulo
El Protos Il realiza un autotest del dispositivo de forma ciclica en segundo plano.

Indicacion de los resultados para el médulo FRONT en
Diagnosticos » Modulo FRONT 4400 » Diagnostico del moédulo FRONT

Se comprueban:
+ Comunicacion interna
« Reloj de tiempo real
+ Suma de control Flash

+ Con la tarjeta de memoria insertada: tipo de tarjeta y posiciones de memoria disponibles

| Diagnostico del médulo FRONT |
Comunicacion OK
Reloj de tiempo real OK
Suma de control Flash OK
Tarjeta de memoria Data, 32 MB
Volver ||

Prueba de pantalla

Al seleccionar Diagndsticos » Modulo FRONT... » Prueba de pantalla, el dispositivo realiza una prueba
de pantalla.

Prueba de teclado

Al seleccionar Diagnésticos » Modulo FRONT... » Prueba de teclado es posible probar el teclado del dis-
positivo.

01. Para ello, presione todas las teclas una tras otra.
v Una marca de verificacion verde indica que las teclas funcionan correctamente.

02. Presionar dos veces la softkey izquierda: Volver para finalizar.
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8.1.8 Funciones de diagnéstico del médulo BASE

Diagnaéstico del médulo
El Protos Il realiza un autotest del dispositivo de forma ciclica en segundo plano.

Indicacion de los resultados para el moédulo BASE en
Diagnosticos » Modulo BASE 4400 » Diagnostico del moédulo BASE

Se comprueban:
« Comunicacion
« Suma de control Flash

» Procesamiento valor medido

Estado de entradas/salidas

| Estado de entradas/salidas |

Carga de corriente |1 Fallo
Carga de corriente 12 Fallo

Contactos i K1 i K2
# K3 & K4
Entradas OK 0 OK1 01 OK2
Volver ||
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9 Funciones de mantenimiento

| Seleccionar menu I

ig :| @im ;Fﬂ"' C\Dﬂiﬂﬂ

Mantenimiento

=
=]

Volver | | Lingua/i&

Nota: El modo Control funcién (HOLD) esta activo. Las salidas de corriente y los contactos de relé se
comportan de acuerdo con la parametrizacion. Vuelva al modo de medicion para salir de Control fun-
cién, por ejemplo, con la tecla meas.

El menu Mantenimiento ofrece diferentes funciones para la comprobacién de la funcion del dispositi-
VO.

Al asignar cédigos de acceso se puede garantizar que solamente el personal especializado con dere-
chos de acceso pueda realizar las funciones de mantenimiento.

Los codigos de acceso pueden modificarse o desactivarse:
Parametrizacién » Control sistema » Introd. coédigo —> Introduccion del cédigo de acceso, p. 58

Descripcion de las funciones de mantenimiento al utilizar un control electroneumatico Unical, véase el
manual de usuario Unical.

9.1 Descripcion general de las funciones de mantenimiento

VvV m M

| Mantenimiento |

[0 Tarjeta de memoria

[ Médulo BASE 4400-021

o [0 Médulo PH 3400-035
L= pH analdgico

[0 [ Médulo MSU 4400-180

Volver ||
Submenus Descripcion
Tarjeta de memoria Solo con Data Card insertada: Abrir/cerrar tarjeta de memoria.

- Tarjeta de memoria, p. 98

Modulo BASE4400

Generador de corriente Prueba de funcionamiento: control manual de las salidas de corriente en todo el
rango -> Generador de corriente, p. 83

Test de relés Prueba de funcionamiento de los contactos de relé - Test de relés, p. 83

Ajuste salida de corriente ~ Comparacion de las corrientes de salida - Ajuste salida de corriente, p. 83

Otros puntos de menu segun el equipamiento. Consultar la descripcién en el manual de usuario del
respectivo médulo.
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9.2 Generador de corriente

La corriente de salida puede especificarse manualmente con respecto a la prueba de funcionamiento
(rango 0...22 mA):

01. Seleccionar la salida de corriente.
02. Con las teclas de flecha se introduce una valor de corriente valido para la salida correspondiente.

03. Confirmar con enter.
v En la linea inferior derecha se muestra la corriente de salida real para el control.

9.3 Test derelés

Mantenimiento » Médulo BASE » Test de relés
Al acceder al menu se revisa el funcionamiento de los contactos de relé. Para comprobar la asignacién

se pueden conmutar los relés manualmente.
9.4 Ajuste salida de corriente
01. Acceder al menu: Mantenimiento » Mddulo BASE » Ajuste salida de corriente

02. Introducir el c6digo de acceso "2014"

03. Seleccionar la corriente de salida que se va a ajustar y abrir el submenu.

Y 2.

| Ajustando corriente salida I1 |

a Ajustar corriente de salida
1 Aceptar con [Enter]
Paso 1: Valor teérico 4,00 mA Carga

Bo

Cancelar || OK

04. Paso 1: Ajustar la corriente de salida para el valor teérico 4 mA:
el rango de ajuste se limita a aprox. + 0,5 mA (0 ... 999 conteos).

05. Con la softkey derecha: OK guardar el valor para 4 mA.

06. Paso 2: Ajustar la corriente de salida para el valor tedérico 20 mA:
el rango de ajuste se limita a aprox. £ 0,5 mA (0... 999 conteos).

07. Con la softkey derecha: OK guardar el valor para 20 mA.
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Vv 2.

| Ajustando corriente salida I1 |

g Ajustar corriente de salida
1 Aceptar con [Enter]

Aplicar ajuste

Volver || Ajustar

08. Paso 3: Con la softkey derecha: Ajustar, ajustar la corriente de salida con los dos valores guarda-
dos.

09. Confirmar la consulta de seguridad con la softkey derecha: Si.
Nota: Si se vuelve a llamar la funcién, esta se inicia con los valores predeterminados para el ajuste.
A continuacién, el ajuste debe ejecutarse de nuevo por completo.
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10 Mantenimiento

Mantenimiento
Protos Il no requiere mantenimiento.

Si es necesario hacer alguna tarea de mantenimiento en el punto de medicién (por ejemplo, sustitu-
cion del sensor), debe activarse el modo Control funcion (HOLD) en el menu Mantenimiento del dispo-
sitivo. Esto también se puede hacer en el menu Parametrizacion (nivel operador o administrador).

Reparacion

El usuario no puede reparar el Protos Il 4400(X) ni los médulos de medicién. Consultar el sitio web de
Knick Elektronische Messgerdte GmbH & Co. KG en www.knick-international.com para obtener infor-
macién sobre la solicitud de reparacién.
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11 Solucion de fallos

11.1 Estados de averia
Los mensajes y los errores se muestran con el simbolo NAMUR correspondiente.
En el diario de registro se anota el mensaje con fechay hora. = Diario de registro, p. 79

Si los mensajes se conmutan a salidas de corriente o contactos de relé, estos se activan una vez trans-
currido el tiempo de retardo parametrizado.

Visualizacion de mensajes

01. Silos pictogramas "Fallo" &), "Mantenimiento requerido" € o "Fuera de la especificacion" A par-
padean en la pantalla, abrir el menu Diagndsticos:
Seleccionar menu » Diagnosticos » Lista de mensajes
v Todos los mensajes activos se visualizan con la siguiente informacién en el punto de menu
Lista de mensajes : Numero de error, tipo (fallo, mantenimiento requerido, fuera de la especifica-
cion) canal, texto del mensaje.

(v

diag

| Lista de mensajes |

F031 ® [ Ningun médulo conectado
P113 © [1] Tiemp. trabajo sensor
076 © [M] Corriente 14 < 0/4 mA

Volver ||

02. Pasar la pagina hacia delante y atras con las teclas de flecha arriba/abajo.

Nota: El mensaje se elimina aprox. 2 s después de la solucion de fallos de la lista de mensajes.

Errores de orden superior

Error Posible causa Solucion
Pantalla sin indicacién  Ninguna fuente de alimentacion Revisar la fuente de alimentacién o establecer una
fuente de alimentacién adecuada para el dispositivo.

Desactivacién automatica de la Pulsar cualquier tecla para cancelar una posible
pantalla activada. desactivacion de la pantalla.
Con médulo BASE4400-029: Fusible  Cambiar el fusible (500 mAT).
de entrada disparado. - Vista del dispositivo abierto, p. 16

Ningun valor medido,  Sensor o médulo mal conectado. Revisar la conexion del sensor o instalar el médulo

ninglin mensaje de correctamente.

error Pantalla de medicién no Parametrizar la pantalla de medicion:
parametrizada. Parametrizacion » Modulo FRONT »

Pantalla de medicion
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11.2 Mensajes

Tipo de mensaje

Mantenimiento requerido
Fuera de la especificacién
Fallo

Control funcién

Info

par

Senalizacion mediante contactos de relé

Modulo FRONT
N.° Tipo Texto del mensaje

FOOT (X)) Moédulo de pérdida

de datos
FO08 (X) Datos de ajuste
F009 ® Error de firmware
FO10 ® Fallo al restaurar los
reglajes de fabrica
F029 (%) Ningun sensor
conectado
F030 ® Se ha conectado un
sensor incorrecto
FO31 (X) Ningtn médulo
conectado
FO032 Info  Sensor identificado
FO33 Info  Sensor retirado

Simbolo NAMUR

JO P ©

Knick >

Texto informativo, se muestra directamente en el respectivo menu.

Tipo de mensaje ajustable: fallo o mantenimiento requerido

Posible causa

Error de datos en la parametriza-
cién de un médulo

Error en los datos de ajuste

Error en el firmware

Ha ocurrido un error al restaurar
los reglajes de fabrica.

El sensor no se detecta.

El sensor digital conectado no
coincide con la parametrizacion.

No se ha detectado ningun
modulo.

No se ha conectado ningun
maodulo o esta conectado
errbneamente.

Modulo defectuoso.

Se ha conectado un sensor
Memosens.

El sensor ya no se encuentra.
Se ha retirado el sensor.

Conexiones/cables defectuosos.

87

Contactos derelé, p. 69

Solucion

Restablecer a los reglajes de fabrica y volver

a parametrizar por completo.

Apagar el dispositivo (aprox. 10 s).

Si sigue apareciendo el mensaje, enviar el
dispositivo.

Apagar el dispositivo (aprox. 10 s).

Volver a cargar el firmware.
Actualizacién del firmware, p. 55

Si sigue apareciendo el mensaje, enviar el
dispositivo.

Enviar el dispositivo.

Comprobar las conexiones.

Revisar los cables y sustituirlos si es
necesario.

Revisar el sensor y sustituirlo si es necesario.

Conectar el sensor correcto.
Adaptar el pardmetro.

Instalar el médulo correctamente y
seleccionarlo en la parametrizacion.

Sustituir médulo.

Conectar el sensor adecuado y adaptar la
parametrizacion si es necesario.

Revisar las conexiones/los cables y
sustituirlos si es necesario.
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N.°
F034

FO35

FO36

FO37

FO038

F040

F200

F201

F202

F203

F207

F208

F212

F215

F227

F228

F229

Tipo Texto del mensaje

Info

Info

®® &

® ® ® & ® &

Info

Info

Info

Modulo identificado

Modulo retirado

Sensor devaluado

Actualizacion del

firmware requerida

Sensor defectuoso

Actualizacion del
firmware (COM)

necesaria

Pérdida de datos de

configuracion

Error KBUS

Fallo del sistema

Ajuste de parametro

inconsistente
Lista de mensajes
llena

Demasiados
sensores

configurados

Fecha/hora

Tarjeta de memoria

llena

Alimentacién activada

Actualizacion del

firmware

Cddigo de acceso

incorrecto

Posible causa

Se ha introducido un médulo
nuevo.

El moédulo ya no se encuentra.

El médulo se ha retirado.
Conexiones/cables defectuosos.

El sensor digital se ha devaluado.

El firmware es antiguo.

Sensor defectuoso.

El firmware es antiguo.

Error de datos en la
parametrizacion

Error de comunicacién interno

Error interno del sistema

La parametrizacién del modo de
funcionamiento del canal de
medicion es inconsistente.

Muchos mensajes en la lista de
mensajes

Se han parametrizado mas senso-
res de los que estan conectados.

La fecha y la hora aiin no se han
ajustado.

La tarjeta de memoria esta llena.

El dispositivo se ha conectado a la
fuente de alimentacion

o

la fuente de alimentacién se ha
restablecido después de un corte
de corriente (entrada del diario de
registro).

Se ha realizado una actualizacién
del firmware (entrada en el diario
de registro).

Se ha introducido un cédigo de
acceso incorrecto.
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Solucion

Insertar un médulo adecuado y adaptar la
parametrizacion si es necesario.

Revisar las conexiones/los cables 'y
sustituirlos si es necesario.

Sustituir el sensor.

Actualizacion firmware.
Actualizacién del firmware, p. 55

Sustituir el sensor.

Actualizacion firmware.
Actualizacién del firmware, p. 55

Restablecer a los reglajes de fabrica y volver
a parametrizar por completo.

Apagar el dispositivo (aprox. 10 s).

Si sigue apareciendo el mensaje, enviar el
dispositivo.

Apagar el dispositivo (aprox. 10 s).

Si sigue apareciendo el mensaje, enviar el
dispositivo.

Revisar la parametrizacién y corregirla.

Abrir la lista de mensajes y solucionar los
estados de error mostrados.

Cambiar la parametrizacién o conectar los
sensores respectivos.

Ajustar horay fecha:

Parametrizacion » Control sistema » Fecha/hora

Sustituir la tarjeta de memoria o eliminar
datos.

Introducir el cddigo de acceso correcto.
Introduccién del cédigo de acceso, p. 58
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N.° Tipo Texto del mensaje Posible causa

El dispositivo se ha restablecido a
los reglajes de fabrica (entrada en
el diario de registro).

F230 Info Reglaje de fabrica

F232 ® Dotacién de modulos  Se han insertado médulos Ex y no

Ex.
Ex/no Ex
F234 Info  Bloque de teclas Se ha configurado un bloqueo de
. teclas.
activo
F235 Info Dotacion errénea de  Se han insertado médulos Ex'y no
Ex.
componentes Ex y no
Ex
F236 Corriente de salida I1 <4 mA.

HART no disponible,
corriente demasiado

baja

F240 Info Modo Cal activo Se hainiciado una calibracion.

F246 Info Calibracion con éxito Se ha realizado una calibracién
con éxito (entrada del diario de
registro).

F247 Info  Ajuste con éxito Se ha realizado un ajuste con éxi-
to (entrada del diario de registro).

F248 Info calibracién sin éxito  La calibracién no ha sido correcta
(entrada del diario de registro).

Médulo BASE

N.° Tipo Texto del mensaje Posible causa

B070 @ Corriente 11 margen  Salida de corriente 1: el intervalo
de medicidn se ha seleccionado
muy pequefio/grande:

B071 @ Corriente 11 < 0/4 mA La corriente de salida I1 esta por

debajo del limite admisible.

B072 @ Corriente 11> 20 mA  La corriente de salida 11 esté por

encima del limite admisible.

B073 Salida de corriente 1: El bucle de
corriente estd interrumpido
(rotura de cable) o la carga es

muy grande.

X Corriente I1 fallo de

carga

B074 @ Corriente |1 parametroParametrizacion defectuosa de la

salida de corriente 11

B0O75 Salida de corriente 2: El intervalo
de medicién se ha seleccionado

muy pequefio/grande.

@ Corriente 12 margen
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Solucion

Equipar uniformemente (Ex o no Ex).

Desactivar el bloqueo de teclas a través del
sistema de control de procesos: Slot 1,
Subslot 1, Index 1

Equipar uniformemente (Ex o no Ex).

Ajustar la salida de corriente 1T a 4...20 mA.
Parametrizacion » Entradas/salidas »

Salidas de corriente » Salida de corriente 11

» Salida

Solucién

Parametrizacion » Modulo BASE »
Salida de corriente |1

Comprobar el inicio/fin.

Ajustar la salida de corriente 11 a 4...20 mA.
Parametrizacion » Modulo BASE »

Salida de corriente |1

Ajustar la salida de corriente 11 a 4...20 mA.
Parametrizacién » Modulo BASE »
Salida de corriente 11

Revisar el bucle de corriente.
Desactivar o cortocircuitar las salidas de
corriente no utilizadas.

Comprobar la parametrizacion:
Parametrizacion » Mdédulo BASE »

Salida de corriente 11

Parametrizacién » Modulo BASE »
Salida de corriente 12

Comprobar el inicio/fin.
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N.°
BO76

B0O78

B079

B100

B101

B103

B200

B201

Tipo Texto del mensaje Posible causa

@ Corriente 12 < 0/4 mA La corriente de salida 12 esté por
debajo del limite admisible.

Salida de corriente 2: El bucle de
corriente estd interrumpido
(rotura de cable) o la carga es
muy grande.

@ Corriente 12 parametroParametrizacion defectuosa de la
salida de corriente 12

) Corriente 12 fallo de

carga

Info Corriente: Control Prueba de funcionamiento de las
salidas de corriente
manual
Info  Relé: Control manual Prueba de funcionamiento de los
contactos de relé
Info Controlador Prueba de funcionamiento del
. controlador analdgico
analdgico man.
Control
¥/ Contacto de limpieza

activo

\¥/ Control funcién via

cion mediante la entrada OK1.
entrada

11.3 Sensoface y Sensocheck

“om 7.00

[

1

Sensoface feliz

(=

©

= 0.154% | |

Hora 09:13 L2 Menu favoritos

3 Sensoface triste

Se ha activado un control de fun-

&
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Solucion

Ajustar la salida de corriente 12 a 4...20 mA.
Parametrizacion » Modulo BASE »

Salida de corriente 12

Revisar el bucle de corriente.
Desactivar o cortocircuitar las salidas de
corriente no utilizadas.

Comprobar la parametrizacién:
Parametrizacion » Modulo BASE »

Salida de corriente 12

Yo/ 7,00

us

2455

Hora 09:13 > Menu favoritos

2 Sensoface neutro

Los pictogramas Sensoface ofrecen indicaciones de diagndstico relacionadas con el desgaste y el
mantenimiento requerido del sensor. En la pantalla se muestra un pictograma en el modo de medi-
cion (smiley feliz, normal o triste) seguin la supervisién continua de los pardmetros del sensor.

Las salidas de corriente pueden parametrizarse de modo que un mensaje de Sensoface genere una se-
Aal de error de 22 mA:
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Parametrizacion » Médulo BASE » Salida de corriente I... » Comportam. con mensajes
El mensaje de Sensoface también puede emitirse a través de un contacto de relé:

Parametrizacién » Modulo BASE » Contacto K... : "Uso: Sensoface"

Activar/desactivar Sensoface

Sensoface se activa o desactiva en el submenu Datos del sensor del médulo de medicién
correspondiente.

Consultar la descripcion en el manual de usuario del respectivo médulo.

Criterios de Sensoface

pH
Sensoface Pendiente Punto cero”
) feliz 53,3...61 mV/pH pH6...8
@ triste <53,3mV/pHo <pH60
> 61 mV/pH >pH8
Conductividad (conductiva)
Sensoface Constante de celda
Sensores analégicos Memosens

@ feliz
@ triste

0,005cm 1...19,9999 cm ™

<0,005cm ™o
>19,9999 cm ™

Conductividad (inductiva)

Sensoface

@ feliz

Factor de celda
Sensores analégicos
0,1Tcm1...19,9999 cm

0,5x constante de celda nom.... 2x constante de celda nom.

< 0,5x constante de celda nom. o
> 2x constantes de celda nom.

Memosens

0,5% factor de celda nom. ...
2x factor de celda nom.

Punto cero

-0,25mS...0,25mS

@ triste <0,1cm™o < 0,5x% factor de celda nom. o <-0,25mSo
> 19,9999 cm ™ > 2x factor de celda nom. >0,25mS
Oxigeno
Sensoface Pendiente
Sensor estandar Sensor de trazas 01 Sensor de trazas 001
(SE7*6) (SE7*%7 ...)
@ feliz -110nA...-30 nA -525nA...-225 nA -8000 nA...-2500 nA
@ triste <-110nAo <-525nAo <-8000nAo
>-30nA >-225nA >-2500 nA
Sensoface Punto cero
Sensor estandar Sensor de trazas 01 Sensor de trazas 001
(SE7*6) (SE7*7 ...)
) feliz -TnA..TnA -1nA..1nA -3nA..3nA
@ triste <-TnAo <-TnAo <-3nAo
>1nA >1nA >3nA

Nota: El empeoramiento de un criterio de Sensoface conduce a la devaluacién del indicador de

Sensoface (el smiley se pone "triste"). Una mejora del indicador de Sensoface solo puede tener lugar

tras la calibracion o la eliminacién del defecto del sensor.

W Se aplica a los sensores estandar con punto cero de pH 7
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Sensocheck
Nota: Funcién activa para sensores digitales y sensores analdgicos de pH, redox y oxigeno.

Parametro Funcion Sensocheck

pH: supervisién automatica del electrodo de vidrio y de referencia
Oxigeno: supervisién de la membrana/el electrolito

Conductividad: notas sobre el estado del sensor

Activacion/desactivacion de Sensocheck

Sensocheck se activa o desactiva en el menu Supervision del sensor del médulo de medicion
correspondiente.

Consultar la descripcion en el manual de usuario del respectivo médulo.
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12 Puesta fuera de servicio

12.1 Eliminacion
Cumpla las prescripciones y leyes locales para una eliminacion correcta del producto.
Los clientes pueden devolver sus dispositivos antiguos eléctricos y electréonicos.

Encontrard mas informacion sobre la devolucién y eliminacién ecoldgica de dispositivos eléctricos y
electrénicos en la declaracion del fabricante de nuestro sitio web. En caso de que tenga alguna duda,
sugerencia o pregunta sobre el reciclaje de dispositivos eléctricos y electronicos usados de la empresa
Knick, envienos un correo electrénico: — support@knick.de

12.2 Devoluciones

Si es necesario, enviar el producto limpio y embalado de forma segura al representante local
responsable. = knick-international.com
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13 Accesorios

Accesorios

Kit de montaje en poste - Kit de montaje en poste ZU0544, p. 95

Kit de montaje en panel - Kit de montaje en panel ZU0545, p. 96
Techo protector - Techo protector ZU0548/ZU1178, p. 97

Conector para dispositivo VP8

Conector hembra M12, de 8 polos

Cubierta de bornes para Protos Il 4400X - Conexion del Protos Il 4400X, p. 31

Tarjetas de memoria

Tarjetas de memoria, no Ex
Data Card

FW Update Card

FW Repair Card

Custom FW Update Card
Custom FW Repair Card
Tarjetas de memoria, Ex
Data Card

FW Update Card

FW Repair Card

Custom FW Update Card
Custom FW Repair Card

Descripcion de las tarjetas de memoria

W *** = Firmware del dispositivo

Tarjeta de memoria, p. 98

94

Knick >

N.c de ref.
ZU0544
ZU0545
ZU0548
ZU0721
ZU0860
ZU1042

N.c de ref.
ZU1080-P-N-D
ZU1080-P-N-U
ZU1080-P-N-R
ZU1080-P-N-S-***1
ZU1080-P-N-V-***1
N.c de ref.
ZU1080-P-X-D
ZU1080-P-X-U
ZU1080-P-X-R
ZU1080-P-X-S-*#*1
ZU1080-P-X-\/-**x*1
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13.1 Kit de montaje en poste ZU0544

Alcance de suministro
« 2 abrazaderas de poste (acero inoxidable A4)
« 4 pernos roscados (M6x80, acero inoxidable A4)
« Cada uno con 4 arandelas, tuercas hexagonales, tuercas de caperuza (M6, acero inoxidable A4)

Nota: Todas las dimensiones se indican en milimetros [pulgadas].

| 30 [ 118] .. 65 256l

T

a8

Nota: El kit de montaje en poste ZU0544 es apto para un didmetro del poste de 30...65 mm
(1,18...2,56") o una longitud del borde de 30...45 mm (1,18...1,77").
01. Comprobar si el Protos Il 4400(X) presenta dafos.

02. Preparar el kit de montaje en poste: Guiar el perno roscado a través de la abrazadera de poste,
colocar la tuerca hexagonal y la arandela.

03. Colocary atornillar el kit de montaje en poste Protos Il 4400(X) en el poste.
04. Fijar el perno roscado con tuercas de caperuza.

05. Comprobar que estan bien fijados.
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13.2 Kit de montaje en panel ZU0545

Alcance de suministro
« 1 soporte de montaje
« 1juntadel panel
+ 4 tornillos hexagonales M6 x 30
+ 4 arandelas M6
« 4tuercas hexagonales M6
Nota: Todas las dimensiones se indican en milimetros [pulgadas].

148 [5.83]

k——

144 [5.67]

')

194 [1.64]

B &>

— 1\
d

= ’
110.04] .12 [OR

@) » & @

—

=

T

{
[Bd
[ [Bd
1
1 Panel 3 Recorte del panel
2 Soporte de montaje 4 Junta del panel
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13.3 Techo protector ZU0548/ZU1178

Alcance de suministro
« 1 techo protector (ZU0548: acero inoxidable A2, ZU1178: acero inoxidable 1.4401)

« 4 tuercas M6 (acero inoxidable 1.4401) para fijar el techo protector en el perno roscado del kit de
montaje en poste ZU0544

Nota: El techo protector solo puede montarse en el montaje en poste.
Nota: Todas las dimensiones se indican en milimetros [pulgadas].
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1 Protos 3 Kit de montaje en poste ZU0544
2 Techo protector 4 Tuercas M6

97



Protos Il 4400(X) Knick >

13.4 Tarjeta de memoria

Seguridad

Todas las tarjetas de memoria estan disponibles en un modelo no Ex y un modelo Ex. Los componen-
tes Ex y no Ex no pueden mezclarse.

iLas tarjetas de memoria identificadas con una N en su nombre de producto no deben utilizarse en
atmoésferas potencialmente explosivas!

Durante los trabajos en las zonas Ex se deben observar todos los reglamentos y las normas locales y
nacionales aplicables para la instalacion y el funcionamiento de instalaciones eléctricas en atmdsferas
potencialmente explosivas. Para ello, véase la informacién en la guia de seguridad ("Safety Guide") del
Protos Il 4400X.

Uso previsto

Las tarjetas de memoria se utilizan para el almacenamiento de los datos o para realizar una adaptacion
del firmware en combinacién con el Protos Il 4400(X). Pueden guardarse los datos de medicién, los da-
tos de configuracién y el firmware del dispositivo.

Los respectivos ajustes se realizan en Control sistema :

Seleccionar menu » Parametrizacion » Control sistema » Tarjeta de memoria

Alcance de suministro
 Tarjeta de memoria
+ Guia de instalacion
« Declaracién de conformidad con el pedido 2.1 segin EN 10204
« Cable USB, 1,5 m (4,92 ft.), conexién USB A/Micro-USB
Declaracion de conformidad UE (solo para ZU1080-P-X-¥)

Insercion/cambio de la tarjeta de memoria

A ;ADVERTENCIA! Tensiones peligrosas al tacto. Al abrir el dispositivo puede haber tensiones peli-
grosas al tacto en el drea de los bornes. No tocar el drea de los bornes al cambiar la tarjeta de memoria.

01. Sies necesario, desactivar la Data Card insertada, véase abajo.
02. Aflojar los tornillos del envolvente de la unidad frontal y abrir el dispositivo.

03. Insertar la tarjeta de memoria en el puerto de la tarjeta de la unidad frontal.

04. Cerrar el dispositivo y apretar los tornillos del envolvente en cruz. Par de apriete 0,5...2 Nm.
v En la pantalla aparece el simbolo del respectivo tipo de tarjeta de memoria.

Nota: Al utilizar una Data Card se aplica lo siguiente: Antes de desconectar la tensién de alimentacién
o de extraerla, la tarjeta de memoria debe desactivarse para evitar una posible pérdida de datos:
Seleccionar menu » Mantenimiento » Abrir/cerrar tarjeta de memoria
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Desactivacion de la Data Card
01. Abrir el ment Mantenimiento .
02. Abrir/cerrar tarjeta de memoria :

03. Con la softkey derecha: Cerrar, finalizar el acceso a la tarjeta de memoria.
v El simbolo de la Data Card se marca en la pantalla con [x].

04. Retirar la tarjeta de memoria, véase arriba.

Reactivacion de la Data Card

Si no se ha retirado la Data Card después de la desactivacion, el simbolo de la Data Card se marca en la
pantalla con [x]. Para poder utilizar la Data Card es necesario volver a activarla:

01. Abrir el menud Mantenimiento .
02. Abrir/cerrar tarjeta de memoria :

03. Con la softkey derecha: Abrir reactivar la tarjeta de memoria.

v El simbolo de la Data Card se vuelve a visualizar en la pantalla y la tarjeta de memoria puede
utilizarse de nuevo.

Nota: Si se utiliza una tarjeta de memoria diferente, por ejemplo, una FW Update Card, se pueden
omitir estos pasos.

Conexion al PC

Conectar la tarjeta de memoria a la conexién USB del PC con el cable USB suministrado.

Knick >
Protos 1l 4400X
Data Card
ZU1080-P-X-D
A10B11C20D30ES50
No. 0000000
14163 Berlin

Made in Germany

B ExC &

1 Conexiéon Micro-USB 2 Conexion del sistema Protos Il

Nota: La tarjeta de memoria Ex no puede conectarse a un PC convencional en la zona no Ex.
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Tipos de tarjeta de memoria

Simbolo

D

B E

(R]

Knick >

Tipo de tarjeta (accesorios origina- Finalidad

les)

Data Card

No Ex: ZU1080-P-N-D
Ex: ZU1080-P-X-D

FW Update Card

No Ex: ZU1080-P-N-U

Ex: ZU1080-P-X-U

FW Repair Card

No Ex: ZU1080-P-N-R

Ex: ZU1080-P-X-R
Custom FW Update Card
No Ex: ZU1080-P-N-S

Ex: ZU1080-P-X-S

Custom FW Repair Card
No Ex: ZU1080-P-N-V
Ex: ZU1080-P-X-V

Registro de datos (p. ej., configuracion, juegos de pardmetros,
diario de registro, datos del registro de valores medidos). Si la
transferencia de datos estd activa, el simbolo parpadea. La
Data Card puede utilizarse en combinacién con las siguientes
opciones TAN:

FW4400-102 Juegos de parametros 1-5
FW4400-103 Registro de valores medidos

Actualizacién del firmware para la ampliacién de funciones.
Aqui se reemplaza el firmware usado hasta el momento por la
versidn actual. Los datos generales no pueden guardarse en
esta tarjeta de memoria.

Reparacion gratuita del firmware en caso de errores del dispo-
sitivo. Los datos generales no pueden guardarse en esta tarje-
ta de memoria.

Versiones de FW especificas del cliente

Actualizacién del firmware para la ampliacién de funciones. En
una Custom FW Update Card también se pueden guardar ver-
siones anteriores del firmware. Los datos generales no pueden
guardarse en esta tarjeta de memoria.

Versiones de reparacion de FW especificas del cliente

En las Custom Cards, el estado del firmware puede seleccio-
narse segun la necesidad, p. ej., para homogeneizar todos los
dispositivos existentes o para poner los dispositivos en un es-
tado operativo probado.

Actualizacion del firmware con la FW Update Card
Actualizacién del firmware, p. 55

Reparacion del firmware con la FW Repair Card

01. Aflojar los tornillos del envolvente de la unidad frontal y abrir el dispositivo.

02. Insertar la FW Repair Card en el puerto de la tarjeta de la unidad frontal.

03. Cerrar el dispositivo y apretar los tornillos del envolvente en cruz. Par de apriete 0,5...2 Nm.

04. El proceso de actualizaciéon arranca y se ejecuta automaticamente.

Datos técnicos

Tarjeta de memoria

Capacidad de memoria
Diario de registro

Registro de valores medidos
Prondstico del sistema Unical
Conexién al PC

Conexioén al dispositivo

Comunicaciéon

Dimensiones

Accesorios para funciones adicionales
(actualizacion del firmware, registro de valores medidos, diario de registro)

32 MB

Con uso exclusivo: hasta 400 000 entradas
Con uso exclusivo: hasta 200 000 entradas
Con uso exclusivo: hasta 600 000 entradas
Micro-USB

Conector

USB 2.0, High-Speed, 12 Mbit/s
Data Card, MSD (Mass Storage Device)
FW Update Card, FW Repair Card: HID (Human Interface Device)

L32mmxAn 12 mm x Al 30 mm
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14 Opciones TAN

Las funciones descritas a continuacion estan disponibles después de habilitar la respectiva opcion
TAN. = Activacion de opciones, p. 56

Nota: A partir del firmware 01.03.00 ya no se requiere la opcién TAN FW4400-106 para una actualiza-
cion del firmware.

Descripcion de la actualizacion del firmware - Actualizacion del firmware, p. 55

Funcién adicional (opciéon TAN) N.c de ref.
Tabla de tampones de pH: entrada del juego de tampones individual FW4400-002
- Tabla de tampones de pH: entrada del juego de tampones individual (FW4400-002), p. 102

Curva caracteristica de corriente - Curva caracteristica de corriente (FW4400-006), p. 103 FW4400-006
Agua ultrapura: compensacién de temperatura para la conductividad FW4400-008
- Agua ultrapura: compensacion de temperatura para conductividad (FW4400-008), p. 103

Determinacion de la concentracién para el uso con sensores de conductividad FW4400-009
-» Determinacion de la concentracion (FW4400-009), p. 104

Canal de sensor B para el 2.° sensor Memosens en el médulo MSU4400(X)-180 FW4400-014

Medicién de oxigeno en el rango de saturacién y de trazas para el médulo MS4400(X)-160/ FW4400-015
MSU4400(X)-180

Canal de sensor B+C para el 2.2 + 3. sensor Memosens en el médulo MSU4400(X)-180 FW4400-018
Audit Trail - Audit Trail (FW4400-081), p. 115 FW4400-081
5 juegos de pardmetros - Juegos de pardmetros 1-5 (FW4400-102), p. 109 FW4400-102
Registro de valores medidos - Registro de valores medidos (FW4400-103), p. 112 FW4400-103
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14.1 Tabla de tampones de pH: entrada del juego de tampones individual
(FW4400-002)

Para la tabla de tampones insertable se debe activar la funcién adicional FW440-002 mediante un TAN
en el dispositivo. = Activacion de opciones, p. 56

Es posible introducir un juego de tampones individual con 3 soluciones tampén. Para ello, se introdu-
cen los valores tampdn nominales para el rango de temperatura 0...95 °C(32... 203 °F), tamano del
paso 5 °C (9 °F). Este juego de tampones esta disponible adicionalmente a las soluciones tampon es-
tandar especificadas bajo la designacién "Tabla"
Condiciones para el juego de tampones con posibilidad de introduccion:

+ Todos los valores deben estar en el rango de pHO0... 14.

« La diferencia de dos valores pH contiguos (diferencia de 5 °C) de la misma solucién tampén solo
puede ser de max. 0,25 unidades de pH.

« Los valores de la soluciéon tampdn 1 deben ser inferiores a los de la soluciéon tampén 2.

- Ladistancia de los valores con la misma temperatura entre las dos soluciones tampén debe ser
mayor a 2 unidades de pH. Si la entrada es errénea se emitird un mensaje de error.

Para la indicacion tampén en la calibracién siempre se consulta el valor pH a 25 °C (77 °F).
Los ajustes se efectian en el submenu Tabla de tampones :
Parametrizacion » Control sistema » Tabla de tampones

01. Seleccionar el tampdn que se va a introducir. Se deben introducir 3 soluciones tampoén completas
en orden ascendente (p. ej. pH 4, 7, 10). Distancia minima del tampdn: 2 unidades de pH.

02. Introducir el valor tampén nominal y la temperatura correcta de todos los valores tampén y con-
firmar con enter.

La seleccion del juego de tampones individual se efecttiia en el menu:
Parametrizacion » Mddulo » Preajustes de calibracion
Modo calibracion : Calimatic

Juego de tampones : Tabla
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14.2 Curva caracteristica de corriente (FW4400-006)

Para la curva caracteristica de corriente insertable se debe activar la funcién adicional FW4400-006
mediante un TAN en el dispositivo. = Activacion de opciones, p. 56

Asignacion de la corriente de salida con respecto al parametro en pasos de T mA.
Los ajustes para las salidas de corriente 11y 12 se efectian en:

Parametrizacion » Médulo BASE

01. Abrir el submenu Salida de corriente |1 o Salida de corriente 12..

02. Uso:Act.

03. Definir el parametro.

04. Caracteristica:Tabla
V/ Sevisualiza el submenu Tabla.

05. Abrir el submenu Tabla.

06. Introducir los valores para el parametro.

La asignacion del parametro siempre debe efectuarse de forma ascendente o descendente.
Para las demds salidas de corriente se requiere un médulo OUT:

Parametrizaciéon » Moédulo OUT

14.3 Agua ultrapura: compensacion de temperatura para conductividad
(FW4400-008)

Para la compensacién de temperatura del agua ultrapura con trazas de impurezas se debe activar la
funcién adicional FW4400-008 mediante un TAN en el dispositivo.

Trazas de impurezas en agua ultrapura

NaCl Agua ultrapura neutra, durante la medicién de la conductividad en el tratamiento de agua detras del
filtro del lecho de mezcla

HCl Agua ultrapura acida, durante la medicién de la conductividad detrés del filtro de cationes

NH, Agua ultrapura amoniacal

NaOH Agua ultrapura alcalina

Los ajustes se efectuan en el subment CT medio de proceso :

Parametrizacion » Mdédulo Cond(l) » CT medio de proceso

B 0.245 mS/cm
r 24.0°C

=
[[B] CT medio de proceso (Admin.) |

Comp. de temp. EN 27888
Trazas de NaCl

Trazas de HCI
Trazas de NH3
Trazas de NaOH

Volver ||
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14.4 Determinacion de la concentracion (FW4400-009)

Para la determinacion de la concentracion se debe activar la funcién adicional FW4400-009 mediante
un TAN en el dispositivo. = Activacion de opciones, p. 56

A partir de los valores medidos de la conductividad y la temperatura se determina la concentracién de
la sustancia en porcentaje de peso (%peso) para H,SO,, HNO;, HCI, NaOH, NaCl y éleum.

Condiciones para la determinacion de la concentracion

En las paginas siguientes se representan los historiales de conductividad en funcion de la concentra-
cién de sustancias y de la temperatura del medio.

Para una determinacion de la concentracion fiable se deben respetar las siguientes condiciones marco:

« La base del calculo de la concentracion es la presencia de una mezcla pura de dos componentes
(p. €j., &cido clorhidrico). En presencia de otras sustancias disueltas, p. €j., sales, se simulan valores
de concentracion falsos.

« En la zona de pequenas pendientes de la curva (p. €], en los limites del intervalo), pequefos cam-
bios en el valor de conductividad pueden corresponder a grandes cambios en la concentracion.
Esto puede dar lugar a una visualizacién irregular del valor de concentracion.

« Como el valor de concentracidn se calcula a partir de los valores medidos de conductividad y
temperatura, es muy importante medir la temperatura con precision. Por lo tanto, también debe
garantizarse el equilibrio térmico entre el sensor de conductividad y el medio de medicion.

Los ajustes se efectian en el submenu Concentracion :

Parametrizacién » Médulo... » Concentraciéon

01. Concentracion : Act.

02. Seleccionar Medio:
NacCl (0...28 %), HCI (0 ... 18 %), NaOH (0 ... 24 %), H,SO, (0 ... 37 %), HNO; (0 ... 30 %), H,.
SO, (89...99 %), HCI (22...39 %), HNO; (35 ... 96 %), H,SO, (28....88 %), NaOH (15 ... 50 %),
6leum (12...45 %), 6leum (60 ... 72 %), tabla

Puede parametrizar limites relacionados con el valor de concentracion para un mensaje de adverten-
ciay defallo:

Parametrizacién » Control sistema » Mddulo... » Superv. valor medido

Especificacion de una solucion especial de concentraciones para la medicion de la
conductividad

Para una solucién especifica del cliente, se pueden introducir 5 valores de concentracion A...E en una
matriz con 5 valores de temperatura preestablecidos 1... 5. Para ello, se introducen en primer lugar los
5 valores de temperatura y, a continuacion, los valores de conductividad correspondientes a cada una
de las concentraciones A ... E.

Estas soluciones estan disponibles adicionalmente a las soluciones estandar especificadas bajo la
designacion "Tabla".

Los ajustes se efectuan en Control sistema en el submenu Tabla de concentraciones :
Parametrizacién » Control sistema » Tabla de concentraciones

01. Introducir la temperaturade 1...5.

02. Introducir correctamente los valores de concentracion A ... E teniendo en cuenta la temperatura.

Nota: Los valores de temperatura deben ser ascendentes (Temp. 1 es la mas baja, Temp. 5 la
temperatura mas alta).

Los valores de concentracion deben ser ascendentes (Conc. A es la mas baja, Conc. E es la mas alta).
Los valores de la tabla A1 ... E1, A2 ... E2, etc. deben ser todos ascendentes dentro de la tabla o
todos descendentes. Los puntos de inflexidén no estan permitidos.

Las entradas incorrectas en la tabla se indican con un signo de exclamacién en un tridangulo rojo.
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La tabla utilizada tiene la forma de una matriz de 5x5:

Conc. A Conc.B Conc. C Conc.D Conc. E
Temp. 1 A1 B1 C1 D1 E1
Temp. 2 A2 B2 2 D2 E2
Temp. 3 A3 B3 c3 D3 E3
Temp. 4 A4 B4 C4 D4 E4
Temp. 5 A5 B5 c5 D5 E5

La seleccion de la tabla de concentraciones se efectia en el menu:

Parametrizacion » Mddulo... » Preajustes de calibracion

Modo calibracion : Automatico

Solucién cal. : Tabla

Curvas de concentracion

Conductividad [mS/cm] frente a la concentracion de la sustancia [%peso] y la temperatura del medio
[°Cl

Solucion de cloruro de sodio NaCl

X [mS/cm] @

700 !
| — 100°C

600

500 /

60 °C
|
400
/ 16c
300 35°C
/ | 20°C
—
200
1+ 10°C
////_ss_,_,,_ 0°C

[
100 <

10 15 20 30
¢ [%peso]

1 Rango dentro del cual no es posible determinar la concentracion.
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Acido clorhidrico HCI

1.200 4 ImS/em]

|
] 50°C
1.000 —— -
i
800 ———— S
T 10°C
600
/’“\N@
. -10°C
400
———=0°Cc |
//l \
200
0
0 10 20 30 40

¢ [%peso]
1 Rango dentro del cual no es posible determinar la concentracion.

Solucion de hidréxido de sodio NaOH

1.600 X MS/om] @

|
1.400 100°¢
\
1.200 90°C
\
1000 80°C
\
70°C
800
\
60 °C
600
50°C
400 466
\Ns\\
—
200 2 e
\ D e ——
—oc— |
0
0 10 20 30 40 50

¢ [%peso]

1 Rango dentro del cual no es posible determinar la concentracion.
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Acido sulfurico H,SO,

1
% [mS/cm]

1.800 | 1

\QTC
1.600 N

1.400

1.200

i
Zain
1000 ﬂz]k 8
C e
]
I
#\

600

4,4°C

400

= —
i —

0 20 40 60 80 100
¢ [%peso]

200

1 Rango dentro del cual no es posible determinar la concentracion.

Acido nitrico HNO,
mS/cm
120021 ] | |
[
50°C
1.000 —
|| 40 °C
] 30°C
800 >
20\
600 /\ 10°C
0°C
400 | =10
/ |
—20°C
N \
0 ——
0 20 40 60 80 100

¢ [%peso]

1 Rango dentro del cual no es posible determinar la concentracion.
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Oleum H,50,:S0,
12...45 %:
x [mS/cm]
250+
120°C~—1 |
200 —
\\
100 °C ———
150 I \
——
~
85 °C F————ou__| \ \
I
100 — ™~
70 Cc——ou | ~
—
- \\\ \\\ \
50 1-40°C — ™ T~ I~
— — ~—
o, \ \
25 oc I T \\\\\\\
10°C T T — — T —~——
\\\:\.\\_\:tt:
I S S— ]
0
10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46
¢ [%peso]
60...72 %:
X [mS/ecm]
4500
90 °C
4000
3500
80°C
3000
2500 0o
2000
1500 55°C
1000
40 °C
30°C
500
10°C
0 60 62 64 66 68 70 72

¢ [%peso]
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14.5 Juegos de parametros 1-5 (FW4400-102)

Para el uso de los juegos de parametros 1-5 se debe activar la funcion adicional FW4400-102 mediante
un TAN en el dispositivo. = Activacion de opciones, p. 56

Manejo de la Data Card - Tarjeta de memoria, p. 98

Nota: Para facilitar el manejo es posible acceder al submenu Abrir/cerrar tarjeta de memoria directa-
mente desde el menu Juegos param. . El punto de menu se muestra cuando se hayan seleccionado los
juegos de parametros en la Data Card.

Guardar juego de parametros en la Data Card

Hay 2 juegos de parametros (A/B) disponibles en el dispositivo. El juego de parametros A puede
guardarse en una Data Card. Hasta 5 juegos de parametros diferentes, p. ej., de distintos dispositivos,
pueden guardarse en la Data Card.

01. Parametrizacién » Control sistema » Juegos param.

02. Seleccionar la cantidad de juegos de parametros.

| Juegos de parametros (Admin.) |

AB (interno)
[0 Guardar juego de pardmetrd 1,2 (tarjeta)
o Cargar juego de parametros
1,2,3,4 (tarjeta)
1,2,3,/4,5 (tarjeta)

Volver ||

Nota: Una vez que se hayan seleccionado los juegos de pardmetros en la Data Card, OK2
"Conmutacion de juegos de pardmetros" conmutard a "Desact.".

| Juegos de pardmetros (Admin.) |

Juegos de parametros W 1,2,3,4,5 (tarjeta)

) Guardar juego de pardmetros

[0 Cargar juego de parametros
o Abrir/cerrar tarjeta de memoria

Volver ||
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03. Guardar juego de parametros » Guardar en : Seleccionar el juego de parametros que se va a
sobrescribir.

V @

| Guardar juego de parametros (Admin.) |

w1 (tarjeta)

Volver || Ejecutar

04. Softkey derecha: Ejecutar

v El juego de parametros se guarda como archivo en la Data Card.

Juego B
Juego A [-=------ > .g
(solo interno)
[*:--_
\\\‘ ~~~~_~~t

Juego 1 Juego 2 Juego ...

Data Card

Cargar juego de parametros desde la Data Card

Un juego de parametros guardado en la Data Card (1, 2, 3, 4 0 5) puede cargarse en el juego de para-
metros A interno del dispositivo.

01. Parametrizacién » Control sistema » Juegos param.

02. Seleccionar la cantidad de juegos de parametros.

Nota: Una vez que se hayan seleccionado los juegos de parametros en la Data Card, OK2 "Conmu-
tacion de juegos de parametros" conmutara a "Desact.”.

| Juegos de pardmetros (Admin.) |

Juegos de pardmetros W 1,2,3,4,5 (tarjeta)
[0 Guardar juego de pardmetros

w) Cargar juego de parametros

[0 Abrir/cerrar tarjeta de memoria

Volver ||
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03. Cargar juego de parametros » Cargar desde : Seleccionar el juego de pardametros que se va a cargar.

| Cargar juego de parametros (Admin.) |

Cargar desde w1 (tarjeta)

Volver || Ejecutar

04. Softkey derecha: Ejecutar

v Eljuego de parametros se guarda en el dispositivo como juego de parametros A.

Data Card

Juego 1 Juego 2 Juego ...

Juego B
(solo interno)

—
c
D
(@)
o]

>
A
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14.6 Registro de valores medidos (FW4400-103)

Para el uso del registro de valores medidos se debe activar la funcién adicional FW4400-103 mediante
un TAN en el dispositivo. = Activacion de opciones, p. 56

El registro de valores medidos registra los valores medidos y los valores adicionales segin su parame-
trizacion.

Se pueden parametrizar:
« los parametros que se van a representar
« el valor inicial y final para los pardmetros que se van a registrar
+ la base de tiempo (intervalo de registro, seleccionable entre 10 sy 10 h)
Adicionalmente, la funcién "Camara lenta" puede utilizarse para estirar el eje temporal en un factor
de 10.
Parametrizacion del registro de valores medidos

Parametrizacion » Médulo FRONT » Registro de valores medidos

W4

| Registro de valores medidos (Admin.) |
w Desact.
Base temporal (t/pixel) W 1 min
Funcién zoom (10x) w Act.
1.2 pant: Valor med. 1/2 w Act.
2.2 pant: Valor med. 3/4 w Act.

Volver ||

Nota: La grabacion se debe activar solamente después de haber ajustado todos los pardmetros.

Visualizacion de los datos del registro de valores medidos
Pulsar la tecla meas en el modo de medicién.

El registro de valores medidos registra todas las entradas en un archivo. En la indicacién del dispositivo
se representan graficamente las 100 entradas mas recientes.

Se representan hasta 4 pardmetros que se distribuyen en 2 registros de valores medidos. Con la soft-
key derecha se puede conmutar entre los registros de valores medidos.

En el caso de cambios rapidos se activa automaticamente la cdmara lenta, que se inicia algunos pixe-
les antes del evento. Las discontinuidades del parametro pueden rastrearse asi en detalle.
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10,00 Val. de med. 1/2 130
[ b
pH /_F'} ~ mV
3,00 / / -130
Cursor: —[T]PH 88T '
27/01/2023  15:12:18 [1]-104mv
Volver || Mostrar 3/4
1 Rango de representacién 3 Los rangos de cambios rapidos del valor medido
Valor inicial y final del parametro (cdmara lenta automatica) se marcan con lineas.
2 Cursor 4 Valores medidos actuales en la posicién del cursor

(desplazamiento mediante las teclas de flecha)

Eliminacion de los datos del registro de valores medidos
01. Parametrizacién » Modulo FRONT » Registro de valores medidos
02. Seleccionar "Borrar registro de medicion: Si".

03. Confirmar con la softkey derecha: OK.

Guardar en la Data Card

Nota: La memoria interna del dispositivo tiene una capacidad de memoria limitada y sobrescribe con-
tinuamente los registros mas antiguos después de alcanzar la capacidad de memoria maxima. Para re-
gistros a largo plazo se requiere obligatoriamente una Data Card. Los datos guardados en la Data Card
pueden leerse y evaluarse en el ordenador.

Manejo de la Data Card — Tarjeta de memoria, p. 98
Activar la Data Card para guardar los datos del registro:

Parametrizacion » Control sistema » Tarjeta de memoria

V4

par

[Tarjeta de memoria (Admin.) |
Guardar entradas diario W Desact.
v Act.
Separador decimal W Punto

[0 Formatear tarjeta

Volver ||

Para cada dispositivo se crea un archivo propio. De este modo, una Data Card también puede utilizarse
para recopilar los datos del registro de valores medidos de varios dispositivos.

Ejemplo de un archivo generado en la Data Card:
\recorder\R_[Numero de serie]. TXT

Las distintas columnas estan separadas con el tabulador. De esta forma, es posible leer el archivo en
programas de procesamiento de textos o calculos de tablas (p. ej., Microsoft Excel).
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Las entradas del archivo de registros tienen el siguiente significado:

TIME STAMP Marca de tiempo de la entrada del registro

CH1/2/3/4 1.57/2.°/3.5/4.° canal del registro con valor medido y unidad de medida
Z1/2 1.%"/2.0 valor adicional con unidad de medida

MAINT Seflal NAMUR "Mantenimiento requerido” (Maintenance Request)
HOLD Sefial NAMUR "Control funcién/HOLD" (Function Check/HOLD)

FAIL Seflal NAMUR "Fallo" (Failure)
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14.7 Audit Trail (FW4400-081)

Para utilizar la funcion de Audit Trail se debe activar la funcién adicional FW4400-081 mediante TAN en
el dispositivo. = Activacién de opciones, p. 56

La autoridad de la salud estadounidense (FDA - Food and Drug Administration) regula en la directiva
"Title 21 Code of Federal Regulations, 21 CFR Part 11, Electronic Records; Electronic Signatures" la crea-
ciény el procesamiento de documentos electrénicos en el marco del desarrollo y la produccién farma-
céuticos. De ello se derivan los requisitos que deben cumplir los instrumentos de medicién utilizados
en estos ambitos. El Protos Il 4400(X) con la funcién adicional FW4400-081 cumple los requisitos segun
la FDA 21 CFR parte 11.

Consultar la documentacion adicional para obtener informacion detallada — support@knick.de

Requisitos
« Unidad base Protos Il 4400(X) a partir de la versién de FW FRONT 01.04.xx
« Uno de los siguientes médulos de comunicacion
> COMPA4400(X)-082: unidad de comunicacién para PROFIBUS-PA
> PN4400-095: unidad de comunicacion para PROFINET a partir de la version de FW 01.01.xx
Los médulos de comunicacion se seleccionan en el Protos Il 4400(X):
Parametrizacion » Control sistema » Audit Trail Audit Trail (opcidon TAN FW4400-081), p. 57

Funcionalidad
« Control de acceso Inicio de sesién remoto
+ Registro de Audit Trail

« Registro de calibracién

Control de acceso Inicio de sesion remoto

El usuario de identifica en el sistema de la planta de produccioén, p. ej.,, terminal de operador PCS, con
los datos de acceso propios de la empresa.

Opcién de una autenticacién de dos factores:

+ 1.5 factor: inicio de sesién con nombre de usuario, cédigo de acceso y justificacion para el inicio de
sesion si es necesario

« 2.°factor: Access Key de cuatro digitos que debe introducirse en el dispositivo (opcional)
Inicio de sesioén:

. el sistema de autenticacién disponible del cliente puede utilizarse mediante la interfaz de bus de
campo PROFIBUS-PA o PROFINET.

« El nombre de usuario, la Access Key y los derechos de acceso se gestionan en el sistema de base de
datos del cliente.

« Durante el inicio de sesidn, el usuario puede entrar la justificacion para ello con max. 160 caracte-
res en el campo previsto.

+ Cada inicio de sesion genera un registro de Audit Trail en el Audit Trail del sistema.

« El cliente puede asignar derechos de acceso predefinidos para los distintos usuarios.
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Cierre de sesion automatico

Mediante una interfaz de bus de campo es posible ajustar un valor de timeout para un cierre de sesién
automatico.

Requisitos para el cierre de sesién automatico:
« No se presiona ninguna tecla en el dispositivo.
« No se ejecuta ningun proceso (p. €j., calibracién) en el dispositivo.
« El timeout predeterminado ha expirado.

« El control de funcién no estd activado (modo del valor medido, modo de diagndstico, seleccionar
menu).

Nota: Si se ha iniciado una accién (p. ej., calibracién o parametrizacién) no se activa el cierre de sesién
automatico. De este modo, se evita la interrupcion de una accién relevante para la seguridad.

Tan pronto se presiona una tecla, se interrumpe el timeout del cierre de sesién automatico.

Registro de Audit Trail

Todos los resultados generados por los distintos componentes del sistema se reconocen como regis-
tros de Audit Trail y se guardan en el diario de registro de Audit Trail del sistema en la base de datos
del cliente.

Se registran los resultados de los siguientes componentes del sistema:
« Unidad base Protos y médulos insertados
+ Sensores conectados
« Unical 9000 conectado con portasondas retractil
Se registran los siguientes eventos:
+ Inicio de sesidn, cierre de sesidn, cierre de sesién automatico
« Cambio en la configuracién de dispositivos
« Activacién/desactivacién de las opciones TAN
« Activacién/desactivacién del control de funciéon
« Ajuste de la fecha o de la hora
« Activacidn/desactivacién de funciones de Audit Trail, p. €j., registro
- Transferencia de las configuraciones del dispositivo a una Data Card/desde una Data Card

« Calibraciones/ajustes con informacién sobre el momento, el estado de progreso, el modo de
calibracion y la clase de calibracion (p. ej., calibracion de dos puntos)

« Actualizaciones del firmware (unidad base y médulo)

« Inicios del programa Unical y pasos del programa

« Estados de servicio del portasondas retractil

« Cambio del sensor con datos del sensor (sensores digitales)

+ Mensajes
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Registros de Audit Trail

+ Los registros de Audit Trail se suministran en Protos para su consulta a través de la interfaz de bus
de campo.

« Elidioma del registro de Audit Trail se corresponde con el idioma de la interfaz de usuario configu-
rado en el Protos.

« Todos los registros de Audit Trail se proporcionan directamente como texto legible.

« Cada linea es un registro de Audit Trail individual con nimero consecutivo Unico y marca de
tiempo.

« En una memoria intermedia del Protos Il 4400(X) se guardan hasta 512 registros de Audit Trail has-
ta que se consulten a través del bus de campo.

« Eltiempo de almacenamiento de los registros de Audit Trail es ilimitado.

Registro de calibracion

+ En funcién de la calibracién y el ajuste del sensor se suministra un registro de calibracién completo
para su consulta.

« Lainterfaz del bus de campo permite transferir el registro de calibracién directamente a la base de
datos del cliente.

« El registro de calibracién incluye datos como:
> marca de tiempo
> datos de inicio de sesion del usuario
> modo de calibracién
° nombre de sensor
° punto cero
> pendiente

° valores limite
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15 Datos técnicos

15.1 Fuente de alimentacion (Power)

Médulo BASE4400-029

Fuente de alimentacion (bornes 18/19) 24 (- 15 %)...230 (+ 10 %) V CA/CC, aprox. 18 VA/10 W, CA: 48 ...62 Hz
Médulo BASE4400X-025/VPW

Fuente de alimentacion (bornes N/L/PE) 100 (- 15 %)...230 (+ 10 %)V CA < 15 VA, 48...62 Hz

Médulo BASE4400X-026/24V

Fuente de alimentacion
(bornes L1/L2/PE)

Categoria de sobretension

Clase de proteccion

15.2 Conexiones

Entrada OK 1

Descripcion
Conexion
Funcién

Tensién de conmutacion

Entrada OK 2
Descripcion

Conexion
Funcion

Tensién de conmutacion

Salida de corriente I1
Descripcion

Conexion

Supervisién de carga
Mensaje de fallo
Error de medicion”

Generador de corriente

V' En condiciones operativas nominales

CA24V (-15%,+10%) < 15VA, 48...62 Hz
CC24V (-15%,+20%)<10W

Entrada del optoacoplador
Ui <30V, con aislamiento galvanico hasta 60V

No Ex: bornes 11/13
Ex: bornes 30/ 31

Activacién del estado de funcionamiento Control de funciéon (HOLD)
0...2V CA/CCinactiva

10...30V CA/CC activa (invertible)
Corriente de control 5 mA

Entrada del optoacoplador
Ui <30V, con aislamiento galvanico hasta 60V

No Ex: bornes 12/13
Ex: bornes 30/ 33

Conmutacién al segundo juego de pardmetros

0...2V CA/CCinactiva
10...30V CA/CC activa (invertible)
Corriente de control 5 mA

0/4...20 mA (22 mA), méax. 10V,
con aislamiento galvénico hasta 60V
(conectada galvanicamente con la salida 12)

No Ex: bornes 7/8
Ex: bornes 51/ 52

Mensaje de error en caso de exceso de la carga

3,6 mA (con 4...20 mA) 0 22 mA, ajustable
< 0,2 % del valor de corriente + 0,02 mA

0,00...22,00 mA
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Salida de corriente 12

Descripcion

Conexion

Supervisién de carga

Mensaje de fallo

Error de medicion”

Generador de corriente

Contactos de relé

Descripcion

Conexion

Capacidad de carga de los contactos
con carga 6hmica

15.3 Dispositivo

Nombre del producto

Proteccion contra explosiones
(Protos Il 4400X)

Puertos del médulo

Pantalla

Tipo

Resolucion

Idioma

Teclado

Envolvente

Material

Dimensiones

Grado de proteccién

Peso

Montaje

Par de apriete

1)

En condiciones operativas nominales

Knick >

0/4...20 mA (22 mA), méax. 10V,
con aislamiento galvanico hasta 60V
(conectada galvanicamente con la salida I1)

No Ex: bornes 9/10
Ex: bornes 53/ 54

Mensaje de error en caso de exceso de la carga
3,6 mA (con 4...20 mA) 0 22 mA, ajustable

< 0,2 % del valor de corriente + 0,02 mA
0,00...22,00 mA

4 contactos de relé K1 ...K4, con aislamiento galvanico hasta 60 V
K1, K2, K3 conectados entre si unilateralmente

No Ex: bornes 1/2/3/4/5/6
Ex: bornes 61/63/65/60/71/72

No Ex: CA:<30V/<3 A <90VA
CC:<30V/<3A <90W
Ex: CC:<30V/<500mA, <10W

No Ex: Protos Il 4400
Ex: Protos Il 4400X

Pardmetros de seguridad intrinseca, véase el anexo sobre los certificados o
planos de control

3

Pantalla gréfica LC, con iluminacion blanca
240 x 160 pixeles
aleman, inglés, francés, italiano, espanol, portugués, chino, coreano, sueco

Teclado NAMUR, teclas individuales, sin asignacién doble
[meas] [menu] [Teclas de cursor] [enter] [Softkey 1] [Softkey 2], LED NAMUR
rojo y verde.

Protos 11 4400(X) C: acero, revestido
Protos Il 4400(X) S: acero inoxidable pulido, 1.4305

Esquema dimensional, p. 122
IP65/NEMA 4X

No Ex: aprox. 3,2 kg (7,05 libras), mas aprox. 160 g (0,35 libras) por cada mé-
dulo

Ex: aprox. 3,9 kg (8,6 libras) mas aprox. 160 g (0,35 libras) por cada médulo
Montaje en pared, poste, panel
Rosca de conexion: 2,3 Nm

Tuerca de caperuza: 1,5 Nm
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Pasacables

Zonas de sujecién

Carga de traccion

Borne de conexién equipotencial
Par de apriete

Bornes internos

Bornes de tornillo

Par de apriete

Cableado

Longitud de pelado

Punteras de cable

Resistencia a la temperatura

Reloj de tiempo real

Mantenimiento de datos en caso de

fallo de red

Pardmetros y datos de ajuste

Diario de registro, estadisticas, registros,
opcional: registro de valores medidos,

tarjeta de memoria

Juegos de parametros

Knick >

5 racores de cables M20 x 1,5, A/F 24
No Ex: WISKA tipo ESKV M20
Ex: WISKA tipo ESKE/1 M20

Inserto de sellado estandar no Ex: 6... 13 mm
Inserto de sellado estandar Ex: 7...13 mm
Inserto de sellado de reduccién: 4...8 mm
Inserto de sellado multiple no Ex: 5...6,5 mm
Inserto de sellado multiple Ex: 5,85 ...6,5 mm

Inadmisible, adecuado solo para una "instalacion fija"
Seccion > 4 mm?
1TNm

Para alambres individuales y conductores trenzados 0,2...2,5 mm?
0,5...0,6 Nm

Max. 7 mm
0,25...2,5 mm?
>75°C (167 °F)

Posibilidad de seleccionar diferentes formatos de hora y fecha, reserva de
marcha aprox. 1 dia

> 10 anos (EEPROM)

> 10 anos (Flash)

Juego de pardmetros Ay B
Conmutacién manual o a través de entrada de control digital OK1

15.4 Condiciones ambientales

(con moddulo instalado)

Clase climatica

Clase de ubicacién

Temperatura ambiente de funciona-
miento

Temperatura ambiente para el
transporte/almacenamiento
Humedad relativa

Grado de contaminacion

3K5 segun EN 60721-3-3
C1 segun EN 60654-1

No Ex: —20...55°C(—4...131 °F)
Ex: —20...50°C(-4...122 °F)

—20...70°C(—4...158 °F)

5..95%
2
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15.5 Conformidad
(con médulo instalado)

CEM

Emision de interferencias
Inmunidad a interferencias
Proteccion contra rayos
Conformidad RoHS

Seguridad eléctrica

Knick >

EN 61326-1, EN 61326-2-3, NAMUR NE 21
Sector industrial” (EN 55011 grupo 1 clase A)
Sector industrial

EN 61000-4-5, clase de instalacién 2
Directiva UE 2011/65/UE

Conexién del conductor de proteccion segun EN 61010-1, proteccién frente
a altas tensiones peligrosas

No Ex: borne 17
Ex: borne PE

15.6 Diagnésticos y estadisticas

Autotest del dispositivo

Diario de registro

Registro de valores medidos
(opcion TAN FW4400-103)

Capacidad de memoria

Registro
Tipo de registro
Base de tiempo

)
cion de radio en esos entornos.

Test de RAM, FLASH, EEPROM, pantalla y teclado

Registro de llamadas de funciones, mensajes de advertencia y fallo al
producirse y cancelarse con fecha y hora, 100 entradas con fecha y hora en
la memoria del equipo, hasta 400 000 entradas en combinacién con Data
Card

Registro de valores medidos de 4 canales con marcado de eventos (fallo,
mantenimiento requerido, control de funcidn, valores limite)

100 entradas en la memoria del equipo, hasta 200 000 entradas en
combinacién con Data Card

Pardmetros e intervalo de medicién de libre eleccion

Valor momentaneo
10s...10h

Este equipo no estd disefiado para el uso doméstico, y no se puede garantizar la proteccién adecuada de la recep-
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16 Anexo

16.1 Esquema dimensional

Nota: Todas las dimensiones se indican en milimetros [pulgadas].
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1 Racores de cables M20 x 1,5 (A/F 24) 3 Orificios para el montaje en pared, rosca interior M6
2 Borne de conexion equipotencial
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16.2 Simbolos y marcas en la pantalla

Control de funciones segiin NAMUR NE 107
W Simbolo de llave inglesa en un tridngulo invertido
El contacto NAMUR «HOLD» esta activo. Salidas de corriente configuradas:
Valor de medicion actual: El valor medido actual aparece en la salida de corriente.
Ultimo valor de medicién: El dltimo valor medido se mantiene en la salida de corriente.

Valor fijo: La salida de corriente suministra un valor fijo.

Fuera de especificacién segun NAMUR NE 107
Signo de interrogacion negro en un tridngulo
El contacto NAMUR «Fuera de especificacién» esta activo.

Mensaje de error: Diagnésticos b Lista de mensajes
Fallo segun NAMUR NE 107

Simbolo de cruz negra parpadeante en un circulo
El contacto NAMUR «Fallo» esta activo.

Mensaje de error: Diagnésticos » Lista de mensajes

Mantenimiento necesario segin NAMUR NE 107
@ Simbolo de aceitera en un cuadrado
El contacto NAMUR «Mantenimiento necesario» esta activo.
= cal

Mensaje de error: Diagnosticos » Lista de mensajes

El dispositivo estd en modo de calibracién. Control funcién (HOLD) esta activo para el médulo calibrado.
El dispositivo esta en modo de mantenimiento. El modo Control funcién (HOLD) esta activo.

El dispositivo estd en modo de parametrizacion. El modo Control funcién (HOLD) esta activo.

El dispositivo se encuentra en el modo de diagnéstico.

El dispositivo se encuentra en el modo de medicion.

Indica el juego de pardmetros activo. (El dispositivo dispone de dos juegos de pardmetros Ay B. Se
pueden anadir hasta 5 juegos utilizando las funciones complementarias y la tarjeta de memoria)

En el modo de medicion, las caritas sonrientes de Sensoface indican la calidad de los datos del sensor:
Feliz

Neutro

Triste

En el dispositivo hay una Data Card "cerrada" (tarjeta de memoria). La tarjeta de memoria se puede extra-
er. Si desea seguir utilizando la tarjeta, seleccione "Abrir tarjeta de memoria" en el mend Mantenimiento.

Hay una Data Card (tarjeta de memoria) habilitada en el dispositivo.

Nota: Seleccione "Cerrar tarjeta de memoria" en el mend Mantenimiento antes de extraer la tarjeta de

memoria.

En el dispositivo hay una tarjeta de memoria del tipo FW Update Card. Es posible realizar una copia de

seguridad del firmware del dispositivo actual o ejecutar una actualizacion del firmware desde la tarjeta
de memoria.

GERBOOOENS
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En el dispositivo hay una tarjeta de memoria del tipo FW Repair Card. Los datos generales no pueden
guardarse en esta tarjeta.

Designa el puerto del médulo (1, 2 o 3) con indicacién del nimero de canal en el caso de médulos multi-
canal, lo que permite asignar claramente las visualizaciones de valores medidos/pardmetros en el caso de
tipos de moédulos idénticos.

A la izquierda de una linea de menu que contiene otro nivel de menu.
Al pulsar enter se abre el submenu.

Aparece delante de una linea de menu que puede bloquearse en el nivel administrador para el acceso
desde el nivel operador.

Aparece delante de una linea de menu que se ha bloqueado en el nivel administrador para el acceso
desde el nivel operador.

A la izquierda de una opcion del menu Diagnostico establecido como "Favorito".

El reloj de arena indica que se esta ejecutando un tiempo de espera.

Indicacién de limite Limite inferior / superior del rango superado

Calibracion: El Paso 1 de la calibracién del producto ha sido ejecutado. El dispositivo esta esperando los
valores de la muestra.

Q La funcién delta esta activa (valor de salida = valor medido - valor delta)

CcT Calibracion: la compensacién de temperatura para el medio de medicion estd activa

_f( Sensocheck

Médulo COMFF: control a través del bus de campo FOUNDATION

Médulo COMPA: control a través de PROFIBUS-PA

|

Modulo PN: control PROFINET

|

Menu contextual: abrir con la softkey derecha.

Médulo MSU: bomba dosificadora para puerto |, Il o lll
1
FUMF

i Modulo MSU: vélvula para el medio de enjuague
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6 B 2 % 4% b

Moédulo MSU: vélvula para el medio adicional Aux 1 o Aux 2

El portasondas retractil se encuentra en la posicién de proceso (sonda en PROCESS).

El portasondas retractil se encuentra en la posicién de servicio (sonda en SERVICE).

Sonda en movimiento.

El modo de servicio esta activo. (Ejemplo: Sonda en SERVICE) )

Ningun Unical conectado, o sin conexién a Unical.

Indicacion en la linea de estado: Unical activo.
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17 Abreviaturas

A/F Anchura entre caras

ATEX Atmospheres Explosibles (atmdsferas explosivas)
CE Conformité Européenne (Conformidad Europea)
CEM Compatibilidad electromagnética

EEPROM  Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory (memoria de solo lectura programable y borra-
ble eléctricamente)

EN Norma Europea

ESD Electrostatic Discharge (descarga electrostatica)

Ex Protegido contra explosiones

FM Factory mutual

FW Firmware

IEC Comisioén Electrotécnica Internacional

IECEx IEC System for Certification to Standards relating to equipment for use in Explosive Atmospheres (Siste-
ma IEC para la certificacion seguin las normas para dispositivos para el uso en atmadsferas con peligro de
explosion)

IP International Protection/Ingress Protection (proteccién contra penetracién de cuerpos extrafos o hume-
dad)

KEMA Keuring van Elektrotechnische Materialen te Arnhem (entidad de pruebas para equipos electrotécnicos)

NAMUR Comunidad de intereses en tecnologia de automatizacién para la industria de procesos

NE 107 Recomendacién NAMUR 107:“Monitorizacién y diagnéstico de dispositivos de campo”

PELV Protective Extra Low Voltage (voltaje extra bajo de proteccién)
PID Proporcional-integral-derivada

RAM Random-Access Memory (memoria de acceso aleatorio)

SELV Safety Extra Low Voltage (voltaje extra bajo de seguridad)

TAN Transaction Number (nimero de transaccion)
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Notas
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Knick
Elektronische Messgerate
GmbH & Co. KG

Beuckestralle 22

14163 Berlin

Alemania

Teléfono: +49 30 80191-0
Fax: +49 3080191-200
info@knick.de
www.knick-international.com

Traduccion de las instrucciones originales

Copyright 2026 - Sujeto a cambios

Versién 3 « Este documento fue publicado el 04/02/2026.

Los documentos mas recientes estan disponibles para su descarga en
nuestro sitio web debajo de la descripcién del producto correspondiente.

TA-201.515-KNES03
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